
(ราง) 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุนยนต 
หลักสูตรใหม พ.ศ. 2550 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 
มหาวิทยาลัยราชภฏัวไลยอลงกรณ   ในพระบรมราชูปถัมภ

จังหวัดปทุมธานี



( ราง ) 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุนยนต 

หลักสูตรใหม พ.ศ. 2550  
 

1. ชื่อหลักสูตร 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุนยนต 
Bachelor of Engineering Program in Control System and Robotics Engineering 

 
2. ชื่อปริญญา 

2.1 ช่ือเต็มภาษาไทย  : วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
       (วิศวกรรมระบบควบคุมและหุนยนต)   
2.2 ช่ือยอภาษาไทย  : วศ.บ. (วิศวกรรมระบบควบคุมและหุนยนต)  
2.3 ช่ือเต็มภาษาอังกฤษ  : Bachelor of Engineering 
      (Control System and Robotics Engineering) 
2.4 ช่ือยอภาษาอังกฤษ  : B.Eng. (Control System and Robotic Engineering) 

 
3. หนวยงานที่รับผิดชอบ 

คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ ในพระบรมราชูปถัมภ 
 
4. หลักการและเหตุผล ปรัชญา วัตถุประสงคของหลักสูตร 

4.1 หลักการและเหตุผล 
วิศวกรรมระบบควบคุมและหุนยนตถือเปนความสําคัญ ขององคความรูทางดานวิศวกรรมศาสตร

สาขาตางๆ เพื่อนําไปประยุกตใชในการออกแบบระบบการทํางานของกระบวนการผลิต และการสราง
ผลิตภัณฑ มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณเล็งเหน็ความสําคัญ ในการมีสวนรวมการผลิตวิศวกรสาขา
วิศวกรรมระบบควบคุมและหุนยนต เพราะในกระบวนการผลิตทางอุตสาหกรรมใชเทคโนโลยดีานระบบ
ควบคุมและหุนยนตในการควบคุมการทํางาน แตยังขาดวิศวกรที่มีความชํานาญ ทกัษะ วชิาชีพเฉพาะดาน จึง
เปนเหตใุหตองผลิตวิศวกรระบบควบคุมและหุนยนตใหทันกับการเปลีย่นแปลงของเทคโนโลยี ตอบสนอง
ความตองการในภาคอุตสาหกรรม และการพัฒนาประเทศ 
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4.2 ปรัชญาของหลักสูตร 
ผลิตบัณฑิตวิศวกรรมศาสตรที่มีความรู ทักษะ ดานวิศวกรรมระบบควบคุมและหุนยนต 

การประยุกตใชเทคโนโลยีพรอมทั้งมีความใฝรู ศึกษา คนควา วิเคราะห  และพัฒนางานดาน
วิศวกรรมระบบควบคุมและหุนยนตอยางตอเนื่อง ใหสอดคลองกับความตองการภาคอุตสาหกรรม 
ทั้งยังเปนผูมีคุณธรรม จริยธรรม ตามจรรยาบรรณวิชาชีพวิศวกรรม 

 
4.3 วัตถุประสงคของหลักสูตร 
สาขาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุนยนต คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม  มหาวิทยาลัย

ราชภัฏวไลยอลงกรณ  ในพระบรมราชูปถัมภ มีภารกิจในการพัฒนาทองถ่ินตามพระราชบัญญัติ
มหาวิทยาลัยราชภัฏ  ดังนี้ 

1) ผลิตบัณฑิตใหมีความรูความสามารถทางวิศวกรรมระบบควบคุมและหุนยนตให
สอดคลองกับภาคอุตสาหกรรม และการพัฒนาประเทศ 

2) ผลิตบัณฑิตใหมีทักษะในการศึกษาคนควา วิเคราะห และประยุกตใชเทคโนโลยี 
3) ผลิตบัณฑิตใหมีคุณธรรม จริยธรรม ตามจรรยาบรรณวิชาชีพ 

 
5. กําหนดการเปดสอน  

ภาคการศึกษาที่ 1  ปการศึกษา 2551  
 
6. คุณสมบัติของผูเขาศึกษา 

6.1 สําเร็จการศึกษาระดับมัธยมศึกษาตอนปลาย (ม.6) หรือเทียบเทา ในสายวิทย-คณิต 
จากสถาบันการศึกษาที่กระทรวงศึกษารับรอง 

6.2 สําเร็จการศึกษาประกาศนียบัตรวิชาชีพ   (ปวช.)     ในสาขาที่เกี่ยวของหรือเทียบเทา
จากสถาบันการศึกษาที่กระทรวงศึกษารับรอง 

6.3 สําเร็จการศึกษาประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง(ปวส.) สาขาไฟฟากําลัง ไฟฟาสื่อสาร 
วัดคุม ระบบควบคุม อิเล็กทรอนิกส แมคคาทรอนิกส หรือเทียบเทาตามที่คณะกรรมการหลักสูตร
พิจารณาเห็นสมควร โดยตองผานการศึกษารายวิชาดานไฟฟา จํานวน 12 หนวยกิต หรือรายวิชาที่
เกี่ยวกับวิศวกรรมระบบควบคุมและหุนยนตจํานวน 12 หนวยกิต 

6.4 กรณีที่ผูสมัครมีคุณสมบัติไมเปนไปตามคุณสมบัติขอที่6.1  - 6.3 ใหอยูในดุลยพินิจ
ของคณะกรรมการบริหารหลักสูตร 
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7. วิธีการคัดเลือกผูเขาศึกษา 
ใหเปนไปตามขอบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ ในพระบรมราชูปถัมภ จังหวัด

ปทุมธานี วาดวยการจัดการศึกษาระดับปริญญาตรี พ.ศ. 2548 
 
8. ระบบการเปดสอน 

ใชระบบการศึกษาแบบทวิภาคตอปการศึกษา ดังนี้ 
8.1 ภาคการศึกษาปกติ มีระยะเวลาการศึกษาไมนอยกวา 15 สัปดาห 
8.2 ใหเปนไปตามขอบังคับของมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ ในพระบรมราชูปถัมภ 

จังหวัดปทุมธานี วาดวยการจัดการศกึษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี พ.ศ. 2548 
8.3 สําหรับผูที่มีคุณสมบัติตามขอที่ 6.3 จะตองศึกษาเพิ่มเติมอีกไมนอยกวา 95 หนวยกิต 

ตามที่คณะกรรมการบริหารหลักสูตรกําหนด 
  

9. ระยะเวลาการศึกษา 
หลักสูตรปริญญาตรี 4 ป สําเร็จการศึกษาไดไมนอยกวา 6 ภาคการศึกษาปกติและใชเวลา

ศึกษาไมเกิน 8 ปการศึกษา  
 
10. การลงทะเบียนเรียน 

ใหเปนไปตามขอบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ ในพระบรมราชูปถัมภ จังหวัด
ปทุมธานี วาดวยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี พ.ศ. 2548 
 
11. การวัดผลและการสําเร็จการศึกษา 

ใหเปนไปตามขอบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ ในพระบรมราชูปถัมภ จังหวัด
ปทุมธานี วาดวยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี พ.ศ. 2548 
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12. อาจารยผูสอน 
 12.1 อาจารยประจําหลักสูตร 
 

ลําดับ ชื่อ-สกุล คุณวุฒิการศึกษา 
ผลงานทางวชิาการ 

(เอกสารการสอน /ตํารา/
บทความ/งานวิจัย) 

รายวิชาท่ีสอน 

1. นายเทิดศักดิ์  อินทโชต ิ วศ.ม. (วิศวกรรม
ระบบควบคุม) 
วศ.บ. (วิศวกรรม
ระบบควบคุม) 
 

1. งานวิจยัปรับปรุงความคงทน
ตอสัญญาณรบกวนในวงจร
เฟสล็อกลูป 
2. บทความกรณีศึกษาสัญญาณ
รบกวนในวงจรสวิทชช่ิง 
เนื่องมาจากความไมสมดุลของ
วงจร 

1. วิศวกรรมระบบควบคุม 
2. คณิตศาสตร
วิศวกรรมไฟฟา 
3. ระบบอัติโนมัติในงาน
อุตสาหกรรม 
4. แคลคูลัส 2 

2. นายเขมภัทร     สมสังข วศ.ม. 
(วิศวกรรมไฟฟา
ระบบควบคุม 
วศ.บ. 
(วิศวกรรมไฟฟา) 
 

1. งานวิจยัการประมาณและ
ควบคุมอุณหภมูิของน้ําเหล็กใน
เตาหลอมโลหะแบบเหนีย่วนํา 
2. บทความเรือ่งการพัฒนา
ระบบประมาณน้ําโลหะแบบ
เหนีย่วนํา 
โดยใชเจเนตกิอัลกอริธึม 

1. วิศวกรรมระบบควบคุม 
2. พื้นฐานวิศวกรรมไฟฟา 
3. การควบคุมมอรเตอร 
4. การปองกันระบบไฟฟา 
5. การวิเคราะหวงจรไฟฟา 

3. นายกิตติศักดิ์   วาดสันทัด วท.ม. (หุนยนต
และระบบ
อัตโนมัติ) 
วศ.บ. 
(วิศวกรรมไฟฟา) 

1.งานวิจยัเร่ือง Repetitive 
Control of vortex Shdding 
behind a cylinder in transition 
to turbulenec 
2. เอกสารประกอบการสอน
วิชาไมโครโปรเซสเซอรและ
วิชาคณิตศาสตรวิศวกรรม 

1. ไมโครโปรเซสเซอร 
2. อิเล็กทรอนิกสกําลัง 
3. เทคโนโลยีไฟฟา
อุตสาหกรรม 
4. คณิตศาสตร
วิศวกรรมไฟฟา 
5. เครื่องกลไฟฟาและการ
ควบคุม 
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4. นางสาวคัทลียา   บุญสนิท คอ.ม. (ไฟฟา) 
วศบ. (วิศวกรรม
โทรคมนาคม) 

1. บทความเรือ่ง การศึกษาและ
วิเคราะหสนามแมเหล็กไฟฟา
ในวงจรชองแคบความถี่สูง 
2. เอกสารประกอบการสอน
วิชาสนามแมเหล็กไฟฟาและ
วิชาวิศวกรรมสายอากาศ 

1. สนามแมเหล็กไฟฟา 
2. วิศวกรรมสายอากาศ 
3. การสื่อสารระบบดิจิตอล 
4. ทฤษฎีวงจรไฟฟา 
5. โปรแกรมคอมพิวเตอร 2 

5. นายชุมพล   ปทุมมาเกษร คอ.ม. (ไฟฟา) 
คอ.บ. 
(วิศวกรรมไฟฟา) 
 

1. เอกสารประกอบการสอน
วิชาวงจรพัลส และวิชาดิจิตอล
อิเล็กทรอนิกส 

1. อิเล็กทรอนิกส 1 
2. เทคโลยีโทรคมนาคม 
3. วงจรดิจติอลลอจิกและ
การออกแบบ 

6. ผศ.วิวัฒน    คลังวิจิตร กศ.ม. 
(อุตสาหกรรม
ศึกษา ) 
ค.บ. 
(อุตสาหกรรมศิลป 
ไฟฟา-
อิเล็กทรอนิกส)        

1.เอกสารประกอบการสอน
อิเล็กทรอนิกส 1 
2. งานวิจยัศึกษาเปรียบเทยีบ
เฟอรไรตในกลุม Ferrodur 
3. การจดสิทธิบัตรเร่ืองรับเบอร
ซีเมนต เลขที่สิทธิบัตร 9924        
ป 2543 

1. การจัดการทรัพยากร
มนุษย 
2. พลังงานทดแทน 
3. วิจัยและพัฒนาทาง
อิเล็กทรอนิกส 
4.การบริหารความปลอดภยั
ในงานอุตสาหกรรม 
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12.2 อาจารยผูสอน ( อาจารยประจํา ) 
 

ลําดับ ชื่อ-สกุล คุณวุฒิการศึกษา รายวิชาท่ีสอน 
1. นายอําพล  เทศดี วศ.ม. (การจัดการวิศวกรรม) 

ค.บ. (อุตสาหกรรมศิลป) 
1. เทคโนโลยีเกี่ยวกับเครื่องกล 
2. การควบคุมมลพิษทางเครื่องกล 
3. เขียนแบบอตุสาหกรรม 
4. ออกแบบเครรื่องกล 1 
5. ธุรกิจยานยนต 

2. ผศ. สุวิทย   ฉยุฉาย คอ.ม. (ไฟฟา) 
คอ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 
 

1. เทคโนโลยีไฟฟาอุตสาหกรรม 
2. การปองกันระบบไฟฟา 
3. การควบคุมมอเตอรไฟฟา 1 
4. ระบบไฟฟากําลัง 
5. การออกแบบระบบไฟฟา 

3. ผศ. ประจบ    ดีบุตร        ค.ม. เทคโนโลยีอุตสาหกรรม 
อส.บ. (เทคโนโลยีการผลิต)   
เกียรตินยิมอันดับ 2  

1. เศรษฐศาสตรอุตสาหกรรม 2 
2. ไฮดรอลิกสและนวิแมตกิส 2 
3. การควบคุมคุณภาพการผลิตใน
งานอุตสาหกรรม 
4. นิวแมติกสและไฮดรอลิกส 
 
 

4. นายกรินทร    กาญทนานนท M.S.(Electrical Engineering) 
วศ.บ.(วิศวกรรมไฟฟา) 

1. การวิเคราะหวงจรไฟฟา 3 
2. คณิตศาสตรวิศวกรรมไฟฟา 
3. เทคโนโลยีสารสนเทศในการ
บริหารงานอุตสาหกรรม 
4. อิเล็กทรอนิกสกําลัง 
5. พื้นฐานคณติศาสตร
วิศวกรรมไฟฟา 

5. นายกฤษฎางค  ศุกระมูล วศ.ม. (วิศวกรรมสิ่งแวดลอม) 
วศ.บ. (เครื่องกล) 

1. วิศวกรรมยานยนต 
2. ตนกําลังโณงจักร 
3. กลศาสตรวิศวกรรม 
4. เครื่องยนตสันดาปภายใน 
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ลําดับ ชื่อ-สกุล คุณวุฒิการศึกษา รายวิชาท่ีสอน 
6. นายสมคเณ   เกียรติกอง คอ.ม. (สถาปตยกรรม ) 

ค.บ. (อุตสาหกรรมศิลป) 
1. เทคโนโลยีกอสรางเบื้องตน 
2. สัมมนาธุรกิจการกอสราง 
3. วัสดุศาสตร 
4. เขียนแบบอตุสาหกรรม 
5. วิศวกรรมความปลอดภยั 

7. นางสาวจิรัญญา โชตะกุล วศ.ม. (การจัดการอุตสาหกรรม) 
วท.บ.(ฟสิกส) 

1. สถิติเพื่อการจัดการอุตสาหกรรม 
2. สถิติวิศวกรรม 
3. ศึกษาการปฏิบัติงานในระบบ
อุตสาหกรรม 
4. การศึกษาความเปนไปไดของ
โครงการ 

8. นางสาวประภาวรรณ แพงศรี วท.ม.(วิทยาการการจัดการ
อุตสาหกรรม) 
วท.บ.(เทคโนโลยีการผลิต) 

1. จิตวิทยาอุตสาหกรรมและ
องคการเบื้องตน 
2. ศึกษาการปฎิบัติงานในระบบ
อุตสาหกรรม 
3. การศึกษาการทํางาน 
4. การวางแผนโรงงานอุตสาหกรรม 

9. นางสาวอรวิกา  แกวเชื้อ วศ.ม. (การจัดการวิศวกรรม) 
วศ.บ. (วิศวกรรมอุตสาหการ) 

1. การวิจยัเพื่อการบริหารงงาน
อุตสาหกรรม 
2. สถิติวิศวกรรม 
3. สถิติเพื่อการจัดการอุตสาหกรรม 
4. ศึกษาการปฏิบัติงานในระบบ
อุตสาหกรรม 

10.  นายนติินัย  จรรยายงค คอ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล) 
อส.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

1. ไฮดรอลิกสและนวิแมตกิส 1 
2. ไฮดรอลิกสและนวิแมตกิส 2 
3. เทอรโมไดนามิกสวิศวกรรม 
4. การทําความเย็นและปรับอากาศ 
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12.3 อาจารยพิเศษ 
 

ลําดับ ชื่อ-สกุล คุณวุฒิการศึกษา รายวิชาท่ีสอน 
1.  นายสุธน    แกนตน คอ.ม. (ไฟฟา) 

คอ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 
1. เทคโนโลยีไฟฟาอุตสาหกรรม 
2. การควบคุมมอเตอรไฟฟา 1 
3. เครื่องกลไฟฟาและการควบคุม 

2. นายคมกฤษ    จักษุคํา วศ.ม (ไฟฟา) 
อส.บ. (เทคโนโลยีไฟฟา
อุตสาหกรรม) 

1. อิเล็กทรอนิกสอุตสาหกรรม 2 
2. การวิเคราะหวงจรอิเล็กทรอนิกส 

3. ร.ท.ชินกร  เหมือนวงษ คอ.ม. (ไฟฟา ) 
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา)   

1. เทคโนโลยีสารสนเทศในการ
บริหารงานอุตสาหกรรม 
2. เครื่องสงวิทย ุ

4. นายยุทธนา กันทะพะเยา วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 
คอ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

1. เครื่องวัดไฟฟา 1 
 

5. นายสรายุทธ  ทองกอบเหมือน วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 
อส.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

1. วิศวกรรมวสัดุไฟฟา 
2. ระบบไฟฟากําลัง 

6. นายประทาน  รักปรางค วศ.ม. (เทคโนโลยีพลังงาน) 
ปทส. (ไฟฟากําลัง) 

1.วิศวกรรมสองสวาง 
2. การผลิตกําลังไฟฟา 

7. นายพิสิฐ  พางาม คอ.ม. (ไฟฟา) 
คอ.บ. (วิศวกรรมโทรคมนาคม) 

1. ไมโครโปรเซสเซอร 1 
2.โปรแกรมคอมพิวเตอร 2 

8. นายชชัพล  มงคลิก วศ.ม. (วิศวกรรมอุตสาหการ)  
วศ.บ. (วิศวกรรมอุตสาหการ)   
 D.Eng (Industrial Engineering and 
Management ) 

1. วิศวกรรมความปลอดภยั 
2. การวางแผนโรงงานอุตสาหกรรม 
 

9. นายชยุต   เจริญศิริ วศ.ม. (โทรคมนาคม)  
วศ.บ. (วิศวกรรมโทรคมนาคม)  

1. โปรแกรมคอมพิวเตอร 
2. วิศวกรรมควบคุม 
3. วิศวกรรมสายอากาศ 
4. วิศวกรรมไมโครเวฟ 
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ลําดับ ชื่อ-สกุล คุณวุฒิการศึกษา รายวิชาท่ีสอน 
10. นายสมบูรณ ธีรวิสิฐ วศ.ม. (ส่ือสาร) 

คอ.บ. (ส่ือสาร) 
1. วิศวกรรมไมโครเวฟ 
2. การสื่อสารใยแสง 

11. นายสุชญาณ หรรษสุข วศ.ม. (วิศวกรรมอุตสาหการ) 
วศ.ม. (การจัดการวิศวกรรม) 
วศ.บ.(วิศวกรรมเครื่องกล) 

1. กฎหมายอุตสาหกรรม 
2. การเขียนรายงานดานเทคนิค 

 
13. จํานวนนักศึกษา 
 

จํานวนนักศกึษาในแตละป ช้ันป 
 2551 2552 2553 2554 2555 

ปที่ 1 30 30 30 30 30 
ปที่ 2 - 30 30 30 30 
ปที่ 3 - - 30 30 30 
ปที่ 4 - - - 30 30 
รวม 30 60 90 120 120 

บัณฑิตที่คาดวาจะ
สําเร็จการศึกษา 

- - - - 30 

 

14. สถานที่ เคร่ืองมือ  อุปกรณการเรียนการสอน 
 14.1 คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรมมีอาคารเรียนและอาคารปฏิบัติการที่สามารถรองรับการ
เรียน 
การสอนภายในคณะ  และกจิกรรมตางๆที่จัดขึ้นอันเนื่องมาจากการเรยีนการสอน ดังนี้ 

1. อาคารเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 
ช้ันที่1     ขนาดพื้นที่  460 ตารางเมตร 

สํานักงานเลขานุการคณะ 
หองคณบดี 
หองประชุม  
หองพักอาจารย 
หองกิจกรรมอาจารย 
หองเอกสาร  
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หองกิจการนักศึกษา 
หองสมุดคณะ 

ช้ันที่2     ขนาดพื้นที่  520 ตารางเมตร 
หองคอมพิวเตอรแมขาย 
หองปฏิบัติการคอมพิวเตอร  1 
หองปฏิบัติการคอมพิวเตอร 2 
หองปฏิบัติการคอมพิวเตอร 3 
หองบริการคอมพิวเตอรแกนักศึกษา  
หองปฏิบัติการไฮดรอลิกสและนิวแมติกส 
หองปฏิบัติการควบคุมการผลิตอัตโนมัติ 

ช้ันที่3      ขนาดพื้นที่  648 ตารางเมตร 
หองพักอาจารยโปรแกรมวิชาเทคโนโลยีไฟฟาอุตสาหกรรม  
หองปฏิบัติการเทคโนโลยีไฟฟาอุตสาหกรรม  
หองปฏิบัติการวิศวกรรมสองสวาง  
หองปฏิบัติการปองกันระบบไฟฟา  
หองปฏิบัติการวงจรไฟฟา  
หองปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส  
หองปฏิบัติการเครื่องกลไฟฟา  
หองปฏิบัติการเครื่องมือวัดอุตสาหกรรม  
หองเก็บเครื่องมือไฟฟา  

ช้ันที่4     ขนาดพื้นที่  320 ตารางเมตร 
หองเรียน  
หองเรียนรวม 

ช้ันที่5     ขนาดพื้นที่  480 ตารางเมตร 
หองเรียน  

2. อาคารปฏบิตัิการเทคโนโลยีอุตสาหกรรม  1   ขนาดพื้นที่  194 ตารางเมตร 
หองปฏิบัติการชางยนต 
หองปฏิบัติการโลหะ 
หองบรรยาย  
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3. อาคารปฏบิตัิการเทคโนโลยีอุตสาหกรรม  2   ขนาดพื้นที่  348 ตารางเมตร 
ช้ันที่  1 

หองปฏิบัติการปฐพีกลศาสตร 
หองปฏิบัติการเครื่องมือกล 

ช้ันที่  2 
หองปฏิบัติการวิเคราะหและทดสอบวัสดุ 
หองปฏิบัติการโยธา 

4. อาคารปฏบิตัิการเทคโนโลยีอุตสาหกรรม  3 ขนาดพื้นที่  770 ตารางเมตร 
ช้ันที่1 

หองปฏิบัติการงานไม 
หองปฏิบัติการงานเซรามิกส 

ช้ันที่2 
หองปฏิบัติการงานออกแบบผลิตภัณฑทั่วไป  
หองปฏิบัติการงานกราฟฟกและงานสกรีน 

ช้ันที่3 
        หองปฏิบัติการเขียนแบบ 
        หองปฏิบัติการถายภาพ 
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14.2 คณะจดัเตรียมความพรอมในดานอุปกรณประกอบการลงปฏิบัติงานและการเรียนการ
สอน ตามหองตางๆ ดังนี ้

 

ลําดับท่ี สถานที่ สิ่งอํานวยความสะดวก จํานวนที่มี 
1. หองคอมพิวเตอรแมขาย เครื่องคอมพิวเตอร File Server 1 เครื่อง 
2. หองปฏิบัติการคอมพิวเตอร 1 เครื่องคอมพิวเตอร 30 เครื่อง 
3. หองปฏิบัติการคอมพิวเตอร 2 เครื่องคอมพิวเตอร 30 เครื่อง 
4. หองบริการคอมพิวเตอรแก 

นักศึกษา 
เครื่องคอมพิวเตอร 5 เครื่อง 

5. หองปฏิบัติการไฮดรอลิกสและนิว
แมติกส 

เครื่องคอมพิวเตอร 4 ชุด 

คอมพิวเตอรพรอมโปรแกรมสําเร็จรูป 
CAD/CAM 

9 ชุด 

โปรแกรมสําเร็จรูปกัดเหมือนจริง 9 ชุด 

6. หองปฏิบัติการควบคุมการผลิต
อัตโนมัติ 

โปรแกรมชวยวิเคราะหทางวศิวกรรม 9 ชุด 
โตะทดลองไฟฟาโฟเมกาขาวดาน 18 ตัว 
ชุดทดลองหลอดฟลูออเรสเซนต 4 ชุด 
โตะทดลองแสงสวาง 2 ตัว 

7. หองปฏิบัติการปองกันระบบไฟฟา 

ชุดทดลอง Power System Protection 
Simulator 

1 ชุด 

โตะทดลองไฟฟาโฟเมกาขาวดาน 7 ตัว 
โตะทดลองใหมแบบบอรดเสียบ 4 ชุด 
บอรดทดลองโตะทดลองใหม 34 ช้ิน 
ชุดคอมพิวเตอร  1 ชุด 
เครื่องฉายแผนทึบ 1 ชุด 
สายพาวเวอร 5 เสน 
สโครบ 1 ตัว 
อุปกรณโตะทดลองใหม 13 ช้ิน 
มัลติมิเตอร 5 ตัว 

8. หองปฏิบัติการเทคโนโลยี 
ไฟฟาอุตสาหกรรม 

V-A มิเตอร 1 ตัว 
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ลําดับท่ี สถานที่ สิ่งอํานวยความสะดวก จํานวนที่มี 
โตะทดลองไฟฟาโฟเมกาขาวดาน 16 ตัว 
ชุดสาธิตการสองสวาง 1 ชุด 

9. หองปฏิบัติการวิศวกรรมสองสวาง 

แผงทดลองเดนิทอไฟฟา 2 แผง 
โตะไมทดลองไฟฟา 6 ชุด 
คียบอรด 2 บอรด 
มอนิเตอร 1 ตัว 
RLC Training 18 ตัว 
Automatic Synchonizer  1 ตัว 
Digital Volt Meter 2 ตัว 
DC Volt Meter 1 ตัว 
Resister  7 ตัว 

10. หองปฏิบัติการวงจรไฟฟา 

AC-DC Capacitor 6 กลอง 
Wound rotor inductionmotor 1 ตัว 
หมอแปลงปรับคา0-450 v 2 ตัว 
DC-VA Meter 18 ตัว 
Digital Amp Meter 3 ตัว 
Slip Ring Motor 9 ตัว 
DC-Motor 49 ตัว 
DC Volt Meter 17 ตัว 
กลองความตานทาน 22 กลอง 
Digital Volt Meter 4 ตัว 
Test Box Macnatic 1 กลอง 
แผงทดลองหลอดไส 1 แผง 
หมอแปลงไฟฟากระแสสลับ 3 ตัว 
หมอแปลงไฟฟากระแสสลับปรับคาได 1 ตัว 
มอเตอร AC ซิงเกิลเฟส 1 ตัว 
Automatic Synchonizer 1 ตัว 
Single Phase Motor Capaciter 4 ตัว 

11. หองปฏิบัติการเครื่องกลไฟฟา 

Center Tap Trans Former 11 ตัว 
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ลําดับท่ี สถานที่ สิ่งอํานวยความสะดวก จํานวนที่มี 
เครื่องเจียรขนาด 6 นิ้ว 1 ตัว 
สวานไฟฟา 4 เครื่อง 
เครื่องขัดกระดาษทราย 1 ตัว 
เครื่องตีบัวเราเตอร 1 เครื่อง 
เครื่องฉลุไม 1 เครื่อง 
เล่ือยวงเดือน 1 เครื่อง 
เครื่องตัดไมปรับองศา 12 นิ้ว 1 เครื่อง 
เครื่องเล่ือยแทน 1 เครื่อง 
เครื่องกลึง 2 เครื่อง 
กบไสไมแทน 1 เครื่อง 
เล่ือยรัศมี 1 เครื่อง 
เล่ือยสายพาน 2 เครื่อง 
เครื่องขัดกระดาษทรายสายพาน 2 ตัว 
เครื่องเพลาะไมพรอมกบไส 1 เครื่อง 

12. หองปฏิบัติการงานไม 

กบไสไมมือ 5 ตัว 
เครื่องขัดโมเดลมือ 1 ตัว 
เครื่องเจียรมือ 4 นิ้ว 1 ตัว 
สวานขนาด 6.5 มม. 1 ตัว 
เครื่องตัดโฟม 3 เครื่อง 
เล่ือยฉลุมือ 1 ตัว 
ปมลม  1 ตัว 
กาพนสีใหญ 2 ตัว 

13. หองปฏิบัติการออกแบบผลิตภัณฑ
ทั่วไป 

เครื่องตัดไฟเบอร 14 นิ้ว 1 ตัว 
เครื่องขึ้นรูปดวยใบมีด 1 เครื่อง 
เครื่องฉีดน้ําแรงดันสูง 1 เครื่อง 
เตาเผาเซรามิกส (ไฟฟา)  1 เตา 
เตาเผาขนาดทดลอง (ไฟฟา) 1 เตา 
เตาเผาเซรามิกส (แกส) 1 เตา 

14. หองปฏิบัติการงานเซรามิกส 

เตาเผาเซรามิกส (ฟน) 1 เตา 
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ลําดับท่ี สถานที่ สิ่งอํานวยความสะดวก จํานวนที่มี 
แปนหมนุไฟฟา 3 ตัว 
แปนหมนุมือ 20 ตัว 
เครื่องรีดดิน 1 เครื่อง 
เครื่องผสมน้ําดิน 1 เครื่อง 

  

หมอบดเคลือบ 1 ตัว 
คอมพิวเตอร 2 ชุด 
ปร้ินเตอรสี (อิงคเจท)  1 เครื่อง 
สแกนเนอร 1 เครื่อง 
แทนตัดกระดาษ 1  ตัว 
โตะสกรีน 1 ตัว 
เครื่องตัดติ๊กเกอร 1 เครื่อง 
ปมลม 1 ตัว 
ปากกาพนส ี 5 ตัว 

15. หองปฏิบัติการงานกราฟกและงาน
สกรีน 

แทนฉายแสง 1 ตัว 
โตะถายภาพ 1 ตัว 
ชุดอุปกรณไฟ 1 ชุด 
กลองถายรูป 2 ตัว 
กลองถายรูปดิจิตอล 2 ตัว 
กลองวีดีโอ 1 ตัว 
เลนสซูม 1 ตัว 

16. หองปฏิบัติการถายภาพ 

ขาตั้งกลอง 1 ชุด 
โตะเขียนแบบพรอมทีสไลด 30 ตัว 17. หองปฏิบัติการเขียนแบบ 
โตะเขียนแบบ 50 ตัว 
โมผสมปูนกอปูนฉาบ 1 เครื่อง 
เครื่องวัดระยะเวลา 1 เครื่อง 
ชุดหาคาการไหลของปูน 1 ชุด 
ชุดกลองสํารวจงานวงจรรอบ 2 ชุด 

18. หองปฏิบัติการโยธา 

ชุดกลองสํารวจที่ใชระดับตามพื้นที่ราบ 2 ชุด 
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ลําดับท่ี สถานที่ สิ่งอํานวยความสะดวก จํานวนที่มี 
ชุดทดสอบดิน 2ชุด 19. หองปฏิบัติการปฐพีกลศาสตร 
เครื่องเจาะสํารวจดินความลกึ 20 ม. 2 ชุด 
ชุดทดลองไฮดรอลิคจั๊มพ 1 ชุด 
เครื่องทดสอบแรงดันน้ํา 1 ชุด 

20. หองปฏิบัติการชลศาสตร 

ชุดรางทดสอบการไหล 1 ชุด 
เครื่องเชื่อมแกส 1 เครอื่ง 
เครื่องเชื่อมไฟฟา 1 เครื่อง  
ถังแกสพรอมอุปกรณ 1 เครื่อง 
เตาหลอมไฟฟา 1 เตา 
เครื่องเจียรนยัช้ินงานโลหะแนวราบ 1 เครื่อง 

21. หองปฏิบัติการโลหะ 

เครื่องตัดอลูมิเนียม 1 เครื่อง 
เครื่องขัดผิวโลหะ 1 เครื่อง 
เครื่องตัดชิ้นงาน 1 เครื่อง 
เครื่องทดสอบความแข็งโลหะวิทยา 1 เครื่อง 
เครื่องทดสอบแรงอัด เฉือนโลหะ 1 เครื่อง 
เครื่องทดสอบคุณภาพผวิโลหะ 1 เครื่อง 
เครื่องขัดผิวงานโลหะวิทยา 1 เครื่อง 

22. หองปฏิบัติการวิเคราะหและ
ทดสอบวัสด ุ

เตาอบชิ้นงานโลหะสําหรับงานโลหะ
วิทยา 

1 เครื่อง 

เครื่องฉีดพลาสติก 1 เครื่อง 
เครื่องกลึงที่ควบคุมดวยคอมพิวเตอร 1 เครื่อง 
เครื่องยึดชิ้นงานดวยเลซิ่น 1 เครื่อง 
เครื่องทําสูญญากาศ 1 เครื่อง 

23. หองปฏิบัติการเครื่องมือกล 

ชุดสาธิตระบบควบคุมอัตโนมัติ 1 เครื่อง 
เครื่องยนต ยีห่อฮอนดา ขนาด5.5 
แรงมา 

1 เครื่อง 

ถังเติมน้ํามันเกียร 1 ถัง 

24. หองปฏิบัติการชางยนต 

เครื่องยนตรถจักรยานยนต 1 เครื่อง 
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ลําดับท่ี สถานที่ สิ่งอํานวยความสะดวก จํานวนที่มี 
เครื่องตั้งศูนย 2 เครื่อง 
เครื่องถอดลอ 1 เครื่อง 
เครื่องทดสอบหัวฉีด 1 เครื่อง 
เครื่องควานรถยนต 1 เครื่อง 
ปมลม  1 ตัว 

  

ชุดกาพนสีรถยนต 1 ชุด 
VRปรับคาได 1 ถุง 
IC Stereo Power Amp 1 กลอง 
สวิทซ ON-OFF (สีเขียว) 7 ตัว 
ชุดกระเปาเครื่องมืออิเล็คทรอนิคส 1 ใบ 
กลองใสชุดไขควง  1 ใบ 
สายอะไหลอิเล็คทรอนิคส 5 มวน 
Panel-Meter Dc 3 กลอง 
แผงระบายความรอน 12 อัน 
คีมย้ําสายโทรศัพท 2 ตัว 
ปากกาดดูตะกัว่ 2 ตัว 
แทนพักหวัแรง 5 อัน 
สวานเจาะแผนปริ้น 1 อัน 
ชุดไขควงรูปดาว 1 ชุด 
ถุง Jack ชนิดตางๆ 1 ถุง 
แผงใส IC 20 ชุด 

25. หองปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส 

ชุดไขควงอิเล็คทรอนิคส(สีดํา) 1 กลอง 
กระเปา Traning Microcontroller Mcs-
51 -2 

9 ใบ 

กระเปา Transning-input-output -digital 2 ใบ 
จอมอนิเตอร คอมพิวเตอร 5 จอ 
เครื่องควบคุมเครื่องใชไฟฟาโดยผานคู
สายโทรศัพท 

1 ตัว 

26. หองปฏิบัติการMicrocontroller 
และโทรคมนาคม 

มัลติฟงชั่น-เพาวเวอร ซัพพลาย 1 ตัว 
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ลําดับท่ี สถานที่ สิ่งอํานวยความสะดวก จํานวนที่มี 
กลองใสอุปกรณอิเล็คทรอนิคสแบบตอ
กลองได 

34 กลอง 

สายโครเอเซี่ยน-RG-6 1 มวน 
ชุดประลองดิจติอล เอฟ พี จี 2 1 มวน 
 DC-V AC-V 1 ตัว 
 Regulated-Power supplay 1 ตัว 
ฟงชั่นเจนเนเรเตอร 4 ตัว 
 Digital Maltimeter 4 ตัว 
สโครบ 6 ตัว 
ตัวรับสัญญาณ UBC 2ตัว 
การด UBC 1ตัว 
กระเปา-สีบรอน-อิเล็คฯ 1ใบ 
ตัวขยายสัญญาณดาวเทียม 1ตัว 
ตัวรับสัญญาณจานดาวเทียม 4ตัว 
ตัวกรองสัญญาณดาวเทียม 1ตัว 
โตะวางตวัรับสัญญาณตางๆ ของจาน
ดาวเทยีมและUBC 

1ตัว 

  

รีโมทตัวรับสัญญาณ 1ตัว 
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15. หองสมุด แหลงคนควาทางวิชาการ 
 15.1 สํานักวิทยบริการ(หองสมุด)มีหนังสอืตําราเรียนและเอกสารอางองิทั้งภาษาไทยและ
ภาษาตางประเทศในหมวดตางๆ ที่เกี่ยวของดังนี ้  
 

หมวด ภาษาไทย(เลม) ภาษาองักฤษ
(เลม) 

รวม(เลม) 

หมวด 000 เบด็เตล็ดความรูทั่วไป 6,442 422 6,864 
หมวด 100 ปรัชญา 2,768 108 2,876 
หมวด 200 ศาสนา 1,481 3 1,484 
หมวด 300 สังคมศาสตร 20,512 670 21,182 
หมวด 400 ภาษา 2,356 324 2,680 
หมวด 500 วิทยาศาสตร 5,278 504 5,782 
หมวด 600 วิทยาศาสตรประยุกตหรือ
เทคโนโลยี 

18,303 1,071 19,374 

หมวด 700 ศิลปกรรมและการบันเทิง 3,960 275 4,205 
หมวด 800 วรรณกรรม 2,579 156 2,735 
หมวด 900 ประวัติศาสตร 4,937 78 5,015 
หนังสืออางอิง 3,356 449 3,805 
หนังสือวิจยั 2,167 - 2,167 
หนังสือวิทยานิพนธ 1,846 82 1,849 
สารนิเทศพิเศษ 282 - 282 
นวนยิาย 3,550 - 3,632 
เร่ืองสั้น 1,325 - 1,355 
พ็อกเก็ตบุคส 3,636 - 3,636 
รายงานประจําป 721 - 721 
บทคัดยอ 19 - 19 
ปญหาพิเศษ 386 - 386 
ฝกประสบการณ 63 - 63 
รายการหนังสอืที่อยูระหวางการปรับปรุง 6,632 - 6,632 
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นอกจากนี้ยังมีหนังสือบางสวนที่ยังไมไดจัดเขาหมวดหมูและพรอมจะใหบริการอีก
ประมาณ 5,000 เลม และมีบริการสื่อสารสนเทศหองสมุดดังนี้ 

1. บริการสืบคนขอมูลหนังสือ และฐานขอมูลออนไลน 
2. E-Local Information และ E-Learning 
3. เครือขายพัฒนาครู 

 15.2 คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรมมีหนังสืออางอิงสําหรับศึกษาคนควาประกอบการเรียน
การสอนทั้งภาษาไทยและภาษาอังกฤษในหองสมุดคณะประมาณ 700 เลม 

15.3 สํานักวิทยบรกิารและเทคโนโลยีสารสนเทศ หรือหองสมุดของสถาบันการศึกษาและ
หนวยงานที่อยูใกลเคยีง ดังนี้ 
  15.3.1 มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร  ศูนยรังสิต 
  15.3.2 มหาวิทยาลัยกรุงเทพ 
  15.3.3 มหาวิทยาลัยรังสิต 
  15.3.4 สถาบันเทคโนโลยีแหงเอเชีย (AIT) 
  15.3.5 มหาวิทยาลัยราชภัฏพระนครศรีอยุธยา 
  15.3.6 มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคล 
  15.3.7 มหาวิทยาลัยอีสเทอรนเอเชีย 
  15.3.8 สถาบันการพลศึกษากรุงเทพ 
  15.3.9 มหาวิทยาลัยและหนวยงานอื่น ๆ ในเขตกรุงเทพมหานคร 
 

16. งบประมาณ 
งบประมาณทีต่องการแตละป หมายเหต ุหมวดรายได 

2551 2552 2253 2554 2555  
หมวดคาใชจาย 
     - คา ตอบแทน 
     - คาใชสอย 
     - คาวัสด ุ

 
202,500 

6,300,000 
5,000,000 

 
202,500 

6,300,000 
5,000,000 

 
202,500 

6,300,000 
5,000,000 

 
202,500 

6,300,000 
5,000,000 

 
202,500 

6,300,000 
5,000,000 

 

รวมงบดําเนนิการ 315,000 315,000 315,000 315,000 315,000  
หมวดครภุัณฑ 7,500,000 7,500,000 7,500,000 7,500,000 7,500,000  
รวมงบลงทุน 532,000 532,000 532,000 532,000 532,000  

รวมท้ังสิ้น 19,849,500 19,849,500 19,849,500 19,849,500 19,849,500  
 

หมายเหตุ  คาใชจายเฉลี่ยในการผลิตบัณฑติ ประมาณ 52,500 บาท/คน/ป 
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17. โครงสรางหลักสูตร 
17.1 จํานวนหนวยกิตรวมและโครงสรางหลักสูตร 

  หนวยกิตรวมตลอดหลักสูตรไมนอยกวา  142  หนวยกิต 
17.2 โครงสรางหลักสูตร 

  หลักสูตรสาขาวิชาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุนยนต  ระดับปริญญาตรี                    
มีสัดสวนจํานวนหนวยกิตแยกตามหมวดวิชา และกลุมวิชา ดังนี้ 
  1. หมวดวิชาศกึษาทั่วไป จํานวนไมนอยกวา              30   หนวยกิต 
   1.1 กลุมวิชาภาษาและการสื่อสาร     9   หนวยกติ 
   1.2 กลุมวิชามนุษยศาสตรสังคมศาสตร               13   หนวยกิต 
   1.3 กลุมวิชาคณิตศาสตร วิทยาศาสตรและเทคโนโลยี  8   หนวยกิต 
  2. หมวดวิชาเฉพาะ  จํานวนไมนอยกวา             106   หนวยกิต 
   2.1 กลุมวิชาเฉพาะดาน                   92   หนวยกิต 
    - กลุมวิชาพืน้ฐานวิศวกรรม               35   หนวยกิต 
      - กลุมวิชาบังคบั                 42   หนวยกิต 
    - กลุมวิชาเลือก                 15   หนวยกิต 
   2.2  กลุมวิชาปฏิบัติการและฝกประสบการณวิชาชีพ            14   หนวยกิต 
  3. หมวดวิชาเลือกเสรี จํานวนไมนอยกวา     6   หนวยกิต 

17.3 รายวิชาในหมวดตาง ๆ     
  1. หมวดวิชาศกึษาทั่วไป                 30   หนวยกิต 
   1.1 กลุมวิชาภาษาและการสื่อสาร     9  หนวยกิต 
               น(ท-ป-ศ) 
   9000101  ภาษาไทยเพื่อการสื่อสาร          3(3-0-6) 
      Thai for Communication 
   9000102  ภาษาอังกฤษเพื่อการสื่อสาร          3(3-0-6) 
     English for Communication 
   9000103  ภาษาอังกฤษเพื่อพฒันาทักษะการเรียน         3(3-0-6) 
      English for Study Skils Development 
 
 
 
 



 22 

   1.2 กลุมวิชามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร            13    หนวยกิต 
               น(ท-ป-ศ) 
   บังคับเรียน                11    หนวยกิต 
   9000201  มนุษยกับการดําเนินชีวิต          3(3-0-6)  
      Man and Livinghood 
   9000202  พลวัตทางสังคม                        3(3-0-6) 
      Social Dynamics 
   9000203  ตามรอยเบื้องพระยุคลบาท          3(3-0-6) 
      To follow in the Royal Foot Steps of  His Majesty the King 
   9000204  ความรูพื้นฐานเกี่ยวกับกฎหมาย          2(2-0-4) 
      Foundation Knowledge of Law 
   เลือกเรียน        2  หนวยกิต 
   9000205  ส่ิงแวดลอมกับการดํารงชีวิต          2(2-0-4) 
      Environment and Living 
   9000206  สุนทรียภาพของชวีิต                  2(2-0-4) 
      Aesthetics for Life 
 
   1.3 กลุมวิชาคณิตศาสตร วิทยาศาสตรและเทคโนโลย ี   8  หนวยกิต 
                   น(ท-ป-ศ) 
   บังคับเรียน         6 หนวยกิต 
   9000301  เทคโนโลยีสารสนเทศเพื่อชีวิต          3(2-2-5) 
      Information Technology for Living 
   9000302  วิทยาศาสตรเพื่อคุณภาพชวีิต          3(3-0-6) 
      Science for Quality of Life 
   เลือกเรียน 
   9000303  การคิดและการตดัสินใจ           2(2-0-4) 
      Thinking and Decision Making 
   9000304  การออกกําลังกายเพื่อพัฒนาคุณภาพชีวติ         2(1-2-3) 
      Exercise for Quality of Life Development 
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2 หมวดวิชาเฉพาะ                 100 หนวยกิต 
                     2.1 กลุมวิชาเฉพาะดาน                                  89  หนวยกิต 

กลุมวิชาพื้นฐานดานวิศวกรรม   35  หนวยกิต 
                  น(ท-ป-ศ) 

5513412  ฟสิกสสําหรับนักเทคโนโลยีอุตสาหกรรม           3(3-0-6) 
    Physics  for Industrial  Technologists 

5513413  ปฏิบัติการฟสิกสสําหรับนักเทคโนโลยีอุตสาหกรรม    1(0-2-1) 
    Physics  for Industrial  Technology  (Laboratory) 

5513414  เคมีสําหรับนักเทคโนโลยีอุตสาหกรรม                         3(3-0-6) 
          Chemistry for Industrial  Technologists 

5513415  ปฏิบัติการเคมีสําหรับนักเทคโนโลยีอุตสาหกรรม        1(0-2-1)
    Chemistry  for Industrial  Technology  (Laboratory) 
 6001101  คณิตศาสตรวิศวกรรม 1           3(3-0-6) 
    Engineering Mathematics I 

6001102  คณิตศาสตรวิศวกรรม 2           3(3-0-6) 
    Engineering Mathematics II 

6002101  คณิตศาสตรวิศวกรรม 3           3(3-0-6) 
    Engineering Mathematics III 

6002102  คณิตศาสตรวิศวกรรม 4           3(3-0-6) 
    Engineering Mathematics IV 

6011101  กลศาสตรวิศวกรรม           3(3-0-6)  
      Engineering Mechanics 

6021101  วิศวกรรมไฟฟา           3(3-0-6)  
  Electrical Engineering 

6041101  โปรแกรมคอมพิวเตอร           3(2-2-5)  
  Computer Programming 

6062101  วัสดวุิศวกรรม            3(3-0-6)  
      Engineering Materials 

6071101  เขียนแบบวศิวกรรม           3(2-2-5)  
  Drawing Engineer 
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กลุมวิชาบังคบั     42  หนวยกิต 
                       น(ท-ป-ศ) 

6092101  การวิเคราะหวงจรไฟฟา           3(3-0-6)  
  Electrical Circuit Analysis 

6102101  วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส          3(3-0-6)  
      Electronics Engineering 

6102102  ทฤษฎีลอจิกและการออกแบบวงจรดิจิตอล        3(3-0-6)  
  Logic Theory and Digital Circuit Design 

6103101  วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกสกําลัง          3(3-0-6)  
  Power Electronics Engineering 

6103102  ไมโครโปรเซสเซอร           3(3-0-6)  
  Microprocessor 

6122101  สัญญาณและระบบ           3(3-0-6)  
  Signal and System 

6132101  เซนเซอรและตัวขับสําหรับระบบควบคุม                      3(3-0-6)  
  Sensor and Actuator Control System 

6133101  ระบบควบคุมอัตโนมัติ                        3(3-0-6)  
  Automatic Control System 

6133102  พลวัตระบบและการจําลอง          3(3-0-6) 
  System Dynamic and Modeling  

6143101  พื้นฐานวิทยาการหุนยนต          3(3-0-6)  
      Foundation of Robotics 

6143102  หุนยนตอุตสาหกรรม           3(3-0-6) 
      Industrial Robotics 

6153101  วิศวกรรมแมคคาทรอนิกส          3(3-0-6)  
   Mechatronics Engineering 
6172101  เครื่องมือวัดและการวัดทางไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส    3(3-0-6)  

  Electrical and Electronic Instrumentation and Measurement 
6193101  ระเบียบวิธีเชิงตวัเลข           3(3-0-6)  

  Numerical Method 
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กลุมวิชาเลือก      15 หนวยกิต 
ใหนักศึกษาเลือกเรียนวิชาจากวิชาเลือก จํานวน 5 วิชาใดๆ ใน

วิชาเลือกตอไปนี้คือ  
                       น(ท-ป-ศ) 

6093101  การวิเคราะหระบบไฟฟากําลัง                      3(3-0-6) 
  Electric power System Analysis 

6093102  การปองกันและรีเลย                                    3(3-0-6) 
  Protection and Relay 

6093103  การออกแบบระบบไฟฟา                    3(3-0-6) 
  Electrical System Design 

6093104  ไฟฟาอุตสาหกรรม                        3(3-0-6) 
  Industrial Electricity 

6093105  ระบบสงจายกําลังไฟฟา                       3(3-0-6) 
  Power Transmission and Distribution System 

6103103  เทคนิคการกําจดัสัญญาณรบกวนใน 
                วงจรอิเล็กทรอนิกส           3(3-0-6) 

  Noise Reduction Techniques in  Electronic System 
6104101  การออกแบบงานอิเล็กทรอนิกสดวยคอมพิวเตอร        3(3-0-6) 

  Computer Aided Design for Electronics 
6104102  การออกแบบวงจรรวมขนาดใหญมากเบื้องตน        3(3-0-6) 

  Basic VLSI Circuit Design 
6104103  การจําลองวงจรเชงิเลขและวงจรตรรกะ                3(3-0-6) 

  Digital and Logic Simulation  
6193102  ปญหาพิเศษทางดานไฟฟาและอเิล็กทรอนิกส        3(3-0-6) 

      Special Problem for Electrical and Electronics     
6113101  คอมพิวเตอรและเครือขาย          3(3-0-6) 

    Computer and Network 
6114101  เทคนิคการอินเทอรเฟส                     3(3-0-6)

    Interfacing Technique 
6114102  การสื่อสารขอมูล           3(3-0-6) 

  Data Communication 
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6123101  หลักการระบบไฟฟาสื่อสาร          3(3-0-6) 
  Principle of Communication System 

6123102  วิศวกรรมแมเหล็กไฟฟา          3(3-0-6) 
   Engineering Electromagnetics 
6124101  การสื่อสารไรสาย                  3(3-0-6)  

  Wireless Communication 
6124102  การประมวลผลสัญญาณดิจิตอล           3(3-0-6) 

  Digital Signal Processing 
6193103  ปญหาพิเศษทางดานโทรคมนาคมและคอมพวิเตอร      3(3-0-6) 

    Special Problem for Telecommunication and Computer 
6133103  การออกแบบระบบควบคุม                    3(3-0-6) 

  Control System Design   
6133104  ระบบควบคุมดิจิตอล           3(3-0-6) 

  Digital Control System 
6133105  ระบบควบคุมแบบออพติมัล          3(3-0-6) 

  Optimal Control 
6134101  การวิเคราะหระบบแนวใหม          3(3-0-6) 

  Modern System Analysis                 
6134102  การควบคุมอัตโนมัติทางอุตสาหกรรม         3(3-0-6) 

  Industrial Automation 
6134103  การควบคุมมอเตอรไฟฟากระแสตรงโดยโซลิดสเตท   3(3-0-6) 

  Solid State DC Motor Control 
6134104  แบบจําลองกระบวนการและการจําลองแบบ 
                คอมพิวเตอร                                                                  3(3-0-6) 

  Process Modeling and Computer Simulation 
6134105  การควบคุมแบบฟซซี           3(3-0-6) 

  Fuzzy Control 
6193104  ปญหาพิเศษทางดานวิศวกรรมระบบควบคุม        3(3-0-6) 

    Special Problem for Control Engineering 
6143103  ระบบชาญฉลาด           3(3-0-6) 

      Intelligent system 
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6144101  วิทยาการหุนยนตเคลื่อนที่          3(3-0-6)  
  Mobile Robot 

6144102  การประมวลสัญญาณภาพ          3(3-0-6) 
      Image Processing 

6144103  การติดตอระหวางมนุษยกับคอมพิวเตอร         3(3-0-6) 
      Human-Computer Interface   

6153102  การออกแบบการเชื่อมตอระบบ          3(3-0-6) 
  System Interface Design 

6163101  ทฤษฎีเซนเซอรขั้นสูง                       3(3-0-6) 
  Advanced Sensor Theory 

6164101  ระบบและการควบคุมอากาศยานไรนักบิน        3(3-0-6)  
      UAV System and Control 

6193105  ปญหาพิเศษทางดานแมคคาทรอนิกส หุนยนต 
  และระบบอตัโนมัติ                  3(3-0-6) 

    Special Problem for Mechatronics Robotics and  
  Automatic  System  

6183101  การจัดการทางวิศวกรรม          3(3-0-6) 
    Management Engineering 

6183102  การจัดการทรัพยากรมนุษยในองคการ         3(3-0-6) 
    Human Resource Management  

6183103  การบริหารความปลอดภัยในงานวิศวกรรม        3(3-0-6)                  
    Engineering Safety Management 

6183104  กลยุทธการบริหารงานวิศวกรรม                                  3(3-0-6) 
    Engineering Management Strategy 

6184101  การบริหารพลังงานทดแทนและการจัดการพลงังาน     3(3-0-6) 
    Renewable Energy and Energy Management 

 
2.2 กลุมวิชาปฏิบัติการและฝกวิชาชีพ    14  หนวยกิต 

     น(ท-ป-ศ) 
6092201  ปฏิบัติการวงจรไฟฟา           1(0-2-1) 

    Electric Circuit Laboratory 



 28 

6093201  ปฏิบัติการเครื่องกลไฟฟา          1(0-2-1)      
  Electric Machine Laboratory 

6102201  ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสและดจิิตอล         1(0-2-1) 
  Electronics and Digital Laboratory 

6103201  ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร          1(0-2-1) 
  Microprocessor Laboratory   

6133201  ปฏิบัติการระบบควบคุม          1(0-2-1) 
   Control Laboratory  
6153201  ปฏิบัติการแมคคาทรอนิกส          1(0-2-1) 
   Mechatronics Laboratory 
6164201  ปฏิบัติการหุนยนต           1(0-2-1) 
   Robotics Laboratory 

   6191201  ปฏิบัติการกรรมวธีิการผลิต          1(0-2-1)
      Manufacturing Process Laboratory 

6193401  โครงงาน 1            1(0-2-1) 
      Project I 

6194401  โครงงาน 2            2(0-4-2) 
    Project II 

6194402  การฝกงานดานอุตสาหกรรม                       3(300) 
      Industrial Training 
 

3. หมวดวิชาเลือกเสรี        6  หนวยกิต 
ใหเลือกเรียนวิชาใด ๆ ในหลักสูตรมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ  ในพระ

บรมราชูปถัมภ โดยไมซํ้ากับรายวิชาที่เคยเรียนมาแลว และตองไมเปนรายวิชาที่กําหนดใหเรียนโดย
ไมนับหนวยกิตรวมในเกณฑการสําเร็จหลักสูตรของสาขาวิชานี้ 
 

17.4 แผนการศึกษา  
แผนการศึกษาของนักศึกษาหลักสูตรวิศวกรรมศาสตร สาขาวิศวกรรมระบบควบคุม

เปนไปตามขอบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ ในพระบรมราชูปถัมภ จังหวัดปทุมธานี วา
ดวยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี (หมวด 4 การลงทะเบียนเรียน) 
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แผนการศึกษา ภาคปกต ิหลักสูตรวิศวกรรมระบบควบคมุ ระดับปริญญาตรี 
 

ชั้นปท่ี 1 ภาคการศึกษาท่ี 1 
หมวดวิชา รหัสวิชา ช่ือวิชา น(ท-ป-ศ) หมายเหต ุ

9000101 ภาษาไทยเพื่อการสื่อสาร 3(3-0-6)  
9000102 ภาษาอังกฤษเพื่อการสื่อสาร 3(3-0-6)  

พื้นฐานทัว่ไป 

9000201 มนุษยกับการดําเนินชวีิต 3(3-0-6)  
5513412 ฟสิกสสําหรับนักเทคโนโลยี

อุตสาหกรรม 
3(3-0-6)  

5513413 ปฏิบัติการฟสิกสสําหรับนัก
เทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

1(0-2-1)  

6001101 คณิตศาสตรวศิวกรรม 1 3(3-0-6)  
6071101 เขียนแบบวิศวกรรม 3(2-2-5)  

พื้นฐานวิศวกรรม 

6041101 โปรแกรมคอมพิวเตอร 3(2-2-5)  
รวมหนวยกิต   22  

 

ชั้นปท่ี 1 ภาคการศึกษาท่ี 2 
หมวดวิชา รหัสวิชา ช่ือวิชา น(ท-ป-ศ) หมายเหต ุ

9000103 ภาษาอังกฤษเพื่อพัฒนาทักษะการ
เรียน 

3(3-0-6)  

9000202 พลวัตทางสังคม 3(3-0-6)  

พื้นฐานทัว่ไป 

9000204 ความรูพื้นฐานเกี่ยวกับกฎหมาย 2(2-0-4)  
5513414 เคมีสําหรับนักเทคโนโลยี

อุตสาหกรรม 
3(3-0-6)  

5513415 ปฏิบัติการเคมีสําหรับนัก
เทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

1(0-2-1)  

6001102 คณิตศาสตรวศิวกรรม 2 3(3-0-6)  
6011101 กลศาสตรวิศวกรรม 3(3-0-6)  

พื้นฐานวิศวกรรม 

6021101 วิศวกรรมไฟฟา 3(3-0-6)  
ปฏิบัติและฝกวิชาชีพ 6191201 ปฏิบัติการกรรมวิธีการผลิต 1(0-3-2)  
รวมหนวยกิต   22  
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ชั้นปท่ี 2 ภาคการศึกษาท่ี 1 
หมวดวิชา รหัสวิชา ช่ือวิชา น(ท-ป-ศ) หมายเหต ุ

9000203 ตามรอยเบื้องพระบุคคลบาท 3(3-0-6)  
9000301 เทคโนโลยีสารสนเทศเพื่อชีวิต 3(2-2-5)  

พื้นฐานทัว่ไป 

9000206 สุนทรียภาพของชีวิต 2(2-0-4)  
6002101 คณิตศาสตรวศิวกรรม 3 3(3-0-6)  พื้นฐานวิศวกรรม 
6062101 วัสดุวิศวกรรม 3(3-0-6)  
6092101 การวิเคราะหวงจรไฟฟา 3(3-0-6)  บังคับ 
6172101 เครื่องมือวัดทางไฟฟาและ

อิเล็กทรอนิกส 
3(3-0-6)  

ปฏิบัติและฝกวิชาชีพ 6092201 ปฏิบัติการวงจรไฟฟา 1(0-2-1)  
รวมหนวยกิต   21  
 
 

ชั้นปท่ี 2 ภาคการศึกษาท่ี 2 
หมวดวิชา รหัสวิชา ช่ือวิชา น(ท-ป-ศ) หมายเหต ุ

9000302 วิทยาศาสตรเพื่อคุณภาพชีวติ 3(3-0-6)  พื้นฐานทัว่ไป 
9000304 การออกกําลังการเพื่อพัฒนา

คุณภาพชวีิต 
2(1-2-3)  

พื้นฐานวิศวกรรม 6002102 คณิตศาสตรวศิวกรรม 4 3(3-0-6)  
6102101 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส 3(3-0-6)  
6102102 ทฤษฎีลอจิกและการออกแบบ

ดิจิตอล 
3(3-0-6)  

6122101 สัญญาณและระบบ 3(3-0-6)  

บังคับ 

6132101 เซนเซอรและตัวขับสําหรับระบบ
ควบคุม 

3(3-0-6)  

ปฏิบัติและฝกวิชาชีพ 6102201 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสและ
ดิจิตอล 

1(0-2-1)  

รวมหนวยกิต   21  
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ชั้นปท่ี 3 ภาคการศึกษาท่ี 1 
หมวดวิชา รหัสวิชา ช่ือวิชา น(ท-ป-ศ) หมายเหต ุ

6103101 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกสกําลัง 3(3-0-6)  
6133101 ระบบควบคุมอัตโนมัติ 3(3-0-6)  
6133102 พลวัตและการจําลอง 3(3-0-6)  

บังคับ 

6143101 พื้นฐานวิทยาการหุนยนต 3(3-0-6)  
ปฏิบัติและฝกวิชาชีพ 6093201 ปฏิบัติการเครื่องกลไฟฟา 1(0-2-1)  

  3(3-0-6)  เลือก 
  3(3-0-6)  

รวมหนวยกิต   19  
 
 
 

ชั้นปท่ี 3 ภาคการศึกษาท่ี 2 
หมวดวิชา รหัสวิชา ช่ือวิชา น(ท-ป-ศ) หมายเหต ุ

6103102 ไมโครโปรเซสเซอร 3(3-0-6)  
6193101 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลข 3(3-0-6)  

บังคับ 

6153101 วิศวกรรมแมคคาทรอนิกส 3(3-0-6)  
6103201 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร 1(0-2-1)  
6133201 ปฏิบัติการระบบควบคุม 1(0-2-1)  

ปฏิบัติและฝกวิชาชีพ 

6193401 โครงงาน 1 1(0-2-1)  
เลือก   3(3-0-6)  
เลือกเสรี   3(3-0-6)  
รวมหนวยกิต   18  
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ชั้นปท่ี 4 ภาคการศึกษาท่ี 1 
หมวดวิชา รหัสวิชา ช่ือวิชา น(ท-ป-ศ) หมายเหต ุ

บังคับ 6143102 หุนยนตอุตสาหกรรม 3(3-0-6)  
6164201 ปฏิบัติการหุนยนต 1(0-2-1)  
6153101  ปฏิบัติการแมคคาทรอนิกส 1(0-2-1)  

ปฏิบัติและฝกวิชาชีพ 

6194401 โครงงาน 2 2(0-4-2)  
  3(3-0-6)  เลือก 
  3(3-0-6)  

เลือกเสรี   3(3-0-6)  
รวมหนวยกิต   16  
 
 

ชั้นปท่ี 4 ภาคการศึกษาท่ี 2 
หมวดวิชา รหัสวิชา ช่ือวิชา น(ท-ป-ศ) หมายเหต ุ

ปฏิบัติและฝกวิชาชีพ 6194402 การฝกงานดานอุตสาหกรรม 3(300)  
รวมหนวยกิต   3  
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17.5 คําอธิบายรายวิชา 
9000101 ภาษาไทยเพื่อการสื่อสาร              3(3-0-6)  
  Thai for Communication  

 ความสําคัญของภาษาไทยกับการสื่อสาร การพัฒนาทักษะ การฟง การพูด 
การอาน การเขียน ทักษะการยอความ  การสรุปความ การขยายความ  การแปล
ความ การตีความ และการพิจารณาสารเชิงชวนเชื่อหรือเบี่ยงเบน การนําเสนอสาร
ดวยวาจา ลายลักษณอักษร และการใชส่ือผสมในทางวิชาการ และสถานการณจริง
ในชีวิตประจําวัน 

 
9000102 ภาษาองักฤษเพื่อการสื่อสาร            3(3-0-6) 
  English for Communication 

 ฝกและพัฒนาทักษะการฟง การพูด การอานและการเขียน การสื่อสาร                   
ในสถานการณตางๆ โดยคํานึงถึงบริบทของสังคมไทยและสากล การสื่อสาร การ
แนะนําตนเองและผูอ่ืน การทักทาย  การกลาวลา  การถามขอมูลสวนบุคคล  การ
ถามขอมูล การซื้อสินคา  การบอกทิศทางและสถานที่ตั้ง  การนัดหมาย  การเชิญ 
การขอรอง  การขอบคุณ การแสดงความรูสึก  การแสดงความคิดเห็น  การอธิบาย
ลักษณะบุคคลและลักษณะสิ่งของเครื่องใช   

 
9000103 ภาษาองักฤษเพื่อพัฒนาทักษะการเรียน            3(3-0-6)                   
  English for Study Skills Development 

ฝกและพัฒนาทักษะการใชภาษาอังกฤษ การฟง การพูด การอาน และการ
เขียนเชิงบูรณาการ การพูด การเขียนสรุปหัวขอเร่ืองและจับใจความสําคัญ การ
แสดงความคิดเห็น และประยุกตใชในการศึกษาคนควาและพัฒนาการเรียนรูของ
ตนเอง 

  
9000201 มนุษยกับการดําเนินชีวิต               3(3-0-6) 
   Man and Livinghood 

การดํารงชีวิตในสังคมปจจุบัน พฤติกรรมมนุษย ความเขาใจตนเองและ
ผูอ่ืน คุณธรรมและจริยธรรม การรูเทาทันการเปลี่ยนแปลง ความสามารถพัฒนา
ตน และปรับตัวใหเขากับสังคมและสิ่งแวดลอม การแกปญหา และพัฒนาปญญา
กอใหเกิดสันติสุขและสันติภาพ 
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9000202 พลวัตทางสงัคม               3(3-0-6) 
Social Dynamics 

พัฒนาการของสังคมไทย วัฒนธรรมประเพณี เศรษฐกิจ การเมืองการ
ปกครอง กฏหมาย และการพัฒนาประเทศ การวิเคราะหสภาวการณปจจุบันของ
สังคมโลก ดานสังคม เศรษฐกิจ การเมืองการปกครอง ที่มีผลกระทบตอสังคมไทย 

 
9000203 ตามรอยเบื้องพระยุคลบาท             3(3-0-6) 

To Follow in the Royal Foot Steps of His Majesty the King 
พระราชประวัติ พระราชจริยวัตร พระราชกรณียกิจ พระราชนิพนธ 

ปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียง การพัฒนาสงัคมและเศรษฐกิจอันเนื่องมาจากพระราชดําริ 
และการประพฤติปฏิบัติตนตามพระบรมราโชวาท และพระราชดํารัส 

 
9000204 ความรูพื้นฐานเกี่ยวกับกฎหมาย            2(2-0-4) 

Foundation knowledge of Law 
สิทธิและหนาที่ของประชาชนตามรัฐธรรมนูญ สิทธิเด็ก การแจงเกิด การ

รับบุตรบุญธรรม เกณฑเขาศึกษา การทําบัตรประชาชน การรับราชการ การหมั้น 
การสมรส การหยา มรดก กูยืมเงิน ค้ําประกัน การประกันภัย จํานอง จํานํา ซ้ือขาย 
ขายฝาก เชาทรัพย เชาซื้อ กฎหมายแรงงาน ยาเสพติดใหโทษ กฎหมายที่ดิน การ
รองทุกขเนื่องจากการไดรับความเดือดรอนจากเจาหนาที่ของรัฐ การฟองศาล
ปกครอง กฎหมายคุมครองผูประสบภัยจากรถ กฎหมายเกี่ยวกับขอมูลขาวสาร 

 
9000205 สิ่งแวดลอมกับการดํารงชีวิต            2(2-0-4) 

Environment and Living                   
ลักษณะทางกายภาพของโลก คุณคาความสําคัญของทรัพยากรธรรมชาติ  

การเปลี่ยนแปลง ของสภาพแวดลอมทางธรรมชาติและวิถีชีวิต สาเหตุและแนว
ทางการแกปญหาภัยพิบัติ    มลพิษ การสูญเสียทรัพยากร การสรางจิตสํานึก ให
เห็นคุณคาของการอนุรักษทรัพยากรธรรมชาติใหดํารงอยูอยางยั่งยืน 
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9000206 สุนทรียภาพของชีวิต                2(2-0-4) 
Aesthetics for Life   
 การจําแนกขอแตกตางในศาสตรทางความงาม  ความหมายของ
สุนทรียศาสตรเชิงการคิดกับสุนทรียศาสตรเชิงพฤติกรรม ความสําคัญของการ
รับรูกับความเปนมาของศาสตร ทัศนศิลป ศิลปะดนตรี ศิลปะการแสดง   ผาน
ขั้นตอนการเรียนรูเชิงคุณคา  เพื่อใหไดมาซึ่งประสบการณของความซาบซึ้งทาง
สุนทรียภาพ 

 
9000301 เทคโนโลยีสารสนเทศเพื่อชีวิต            3(2-2-5) 

Information Technology for Living 
การใชคอมพิวเตอรเบื้องตน ใหสามารถใชโปรแกรมสําเร็จรูปดานการ

จัดการเอกสาร   การนําเสนอขอมูล และการจัดตารางการทํางาน ศึกษาเกี่ยวกับ
เทคโนโลยีสารสนเทศ ความสําคัญของระบบเทคโนโลยีสารสนเทศ ที่มีอิทธิพล
และมีผลกระทบตอชีวิตและสังคม   และการใชเทคโนโลยีสารสนเทศในการ
จัดเก็บขอมูล ประมวลผลขอมูล การเลือกแหลงสารสนเทศ การวิเคราะห การ
ประเมินคุณคาสารสนเทศ และการใชอินเทอรเน็ต   

 
9000302 วิทยาศาสตรเพื่อคุณภาพชีวิต            3(3-0-6) 
  Science for Quality of Life 

ความรูดานวิทยาศาสตร และกระบวนการทางวิทยาศาสตร วิธีการ
สงเสริมสุขภาพเพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิต ผลกระทบของวิทยาศาสตรและ
เทคโนโลยีตอมนุษย 

 
9000303 การคิดและการตัดสินใจ               2(2-0-4) 
  Thinking and Decision Making  

หลักการและกระบวนการคิดของมนุษย    การพัฒนาทักษะการคิด การ
แกปญหา  การตัดสินใจและการประยุกตใช 
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9000304 การออกกําลังกายเพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิต           2(1-2-3) 
Exercise for Quality of Life Development                                       

ประวัติ ปรัชญา ขอบขาย ความหมาย ความมุงหมาย และประโยชนของ
การออกกําลังกาย หลักการและวิธีการออกกําลังกาย การจัดการแขงขันกีฬาทุก
ระดับ การเปนผูเลนและผูดูที่ดี การพัฒนาคุณภาพชีวิตโดยการเลนกีฬาและ
การละเลนพื้นเมืองของไทย การเลนกีฬาประเภทบุคคลและประเภททีม และการ
ออกกําลังกายในชีวิตประจําวัน 

 
5513412 ฟสิกสสําหรับนักเทคโนโลยีอุตสาหกรรม           3(3-0-6)
  Physics  for Industrial  Technologists  

การวัดความแมนยํา และความเที่ยงตรงในการวัด หนวย ปริมาณสเกลาร
และเวกเตอรตําแหนงและการเคลื่อนที่ของวัตถุ กฎการเคลื่อนที่ของนิวตัน งาน 
กําลัง พลังงาน กฎการอนุรักษของพลังงานและโมเมนตัม ความยืดหยุนของวัตถุ 
คล่ืนกล ปรากฎการณทางความกลศาสตรการเคลื่อนที่ กฎการเคลื่อนที่ของนิวตัน 
โมเมนตัมเชิงเสน  งานและพลังงาน  สมการของการหมุน  โมเมนตความเฉื่อย  
ทอรก โมเมนตัมเชิงมุม การสงผานความรอน  สมการกาซอุดมคติ  การ
เปลี่ยนแปลงสภาวะกาซ ความดันในของเหลว   สมการแหงความตอเนื่อง สมการ
แบรนูลีย  แมเหล็กไฟฟา   ความรูเบื้องตนเกี่ยวกับแมเหล็กไฟฟา  ไฟฟา
กระแสตรงและกระแสสลับ 

 
5513413  ปฎิบตัิการฟสกิสสําหรับนักเทคโนโลยีอุตสาหกรรม                      1(0-2-1) 

Physics  for Industrial  Technology  (Laboratory) 
วิชาท่ีตองศึกษามากอนหรอืศึกษาพรอมกัน : 5513412 ฟสิกสสําหรับนัก
เทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

ปฎิบัติการตางๆ ที่มีเนื้อหาสอดคลอง และสนับสนุนทฤษฎีในภาค
บรรยายของวิชาฟสิกสสําหรับนักเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 
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5513414   เคมีสําหรับนักเทคโนโลยีอุตสาหกรรม                                 3(3-0-6) 
         Chemistry for Industrial  Technologists 

มวลสารสัมพันธ โครงสรางอะตอม  ตารางธาตุ  พันธะเคมีเบื้องตน  
คุณสมบัติของของแข็งและของเหลว  จลนพลศาสตรเบื้องตน สมดุลเคมี สมดุล 
ไอออนิก  เคมีนิวเคลียรเบื้องตน 

 

5513415 ปฎิบตัิการเคมสีําหรับนักเทคโนโลยีอุตสาหกรรม                         1(0-2-1) 
  Chemistry  for Industrial  Technology  (Laboratory) 

วิชาท่ีตองศึกษามากอนหรือศึกษาพรอมกัน : 5543414 เคมีสําหรับนักเทคโนโลยี
อุตสาหกรรม                 

ปฎิบัติการตางๆ  ที่มีเนื้อหาสอดคลอง และสนับสนุนทฤษฎีในภาค
บรรยายของวิชาคมีสําหรับ  นักเทคโนโลยีอุตสาหกรรม                 

 
6001101 คณิตศาสตรวิศวกรรม 1             3(3-0-6) 
  Engineering Mathematics I 

ลิมิตและความตอเนื่องของฟงก ช่ัน  อนุพันธ  การประยุกตอนุพันธ 
อินทิกรัลจํากัดเขต ระเบียบวิธีการอินทิเกรต การนําคณิตศาสตรวิศวกรรมไป
ประยุกตใชในงานดานอุตสาหกรรม และวิศวกรรม 

 
6001102 คณิตศาสตรวิศวกรรม 2             3(3-0-6) 
  Engineering Mathematics II  

วิชาท่ีตองศึกษามากอน : 6001101 คณิตศาสตรวิศวกรรม 1 
เสนโคงระนาบและพิกัดเชิงขั้ว พื้นที่ในพิกัดเชิงขั้ว สมการอิงตัวแปร

เสริมความยาวของเสนโคง และอัตราเร็วบนเสนโคง มุมระหวางเสนตรง เสน
สัมผัส อนุพันธอันดับสอง และความโคงของเสนโคง จํานวนเชิงซอน กราฟของ
สมการ ฟงกช่ันและเสนโคงระดับอนุพันธยอย ผลตางอนุพันธ กฎลูกโซ จุดวิกฤติ 
อนุพันธยอยอันดับสอง และคาสุดสัมพันธ อินทิกรัลจํากัดเขตบนบริเวณระนาบ
และบริเวณสามมิติ ในระบบพิกัดฉาก ระบบพิกัด ทรงกลม และระบบพิกัด
ทรงกระบอก   และการนําคณิตศาสตรวิศวกรรมไปประยุกตใชในงานดาน
อุตสาหกรรม และวิศวกรรม 
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6002101 คณิตศาสตรวิศวกรรม 3             3(3-0-6) 
  Engineering Mathematics III 

วิชาท่ีตองศึกษามากอน : 6001102 คณิตศาสตรวิศวกรรม 2 
เวกเตอร เมทริกซและตัวกําหนด แคลคูลัสเชิอ แแแงอนุพันธของเวกเตอร 

การอินทิเกรตเตอร การนําคณิตศาสตรวิศวกรรมไปประยุกตใชในงานดาน
อุตสาหกรรม และดานวิศวกรรม 

 
6002102 คณิตศาสตรวิศวกรรม 4            3 (3-0-6) 
  Engineering Mathematics VI 

วิชาท่ีตองศึกษามากอน : 6002101 คณิตศาสตรวิศวกรรม 3 
แนวคิดมูลฐาน (ชนิด อันดับ และระดับขั้น) สมการอันดับหนึ่ง สมการ

แมนตรงและสมการไมแมนตรง ตัวประกอบเพื่ออินทิเกรต สมการอันดับสูง 
สมการเชิงเสน ผลเฉลยของสมการเชิงเสนที่มีสัมประสิทธิเปนคาคงที่และตัวแปร 
เทคนิคการแปลงลาปลาซ ระบบสมการเชิงเสน ผลเฉลยในรูปอนุกรมกําลัง   ผล
เฉลยของสมการ ไมเอกพันธ ฟงกช่ันเบสเซล สมการเชิงอนุพันธยอยเบื้องตน การ
หาผลเฉลยโดยการแยกตัวแปร ลําดับ อนุกรม การทดสอบดวยอินทิกรัล การ
ทดสอบดวยการเปรียบเทียบและการทดสอบดวยอัตราสวน อนุกรมสลับ และการ
ทดสอบการลูเขาแบบสัมบูรณ การกระจายทวินาม อนุกรมกําลัง สูตรของเทยเลอร 
อนุกรมฟูริเยร ฟงกช่ันคาบ สูตรของออยเลอร การลูเขาของอนุกรมฟูริเยร ฟูริเยร
อินทิกรัลการนําคณิตศาสตรวิศวกรรมไปประยุกตใชในงานดานอุตสาหกรรม 
และวิศวกรรม 

 
6011101 กลศาสตรวิศวกรรม             3(3-0-6) 
  Engineering Mechanics 

วิชาท่ีตองศึกษามากอน :  5513412 ฟสิกสสําหรับนักเทคโนโลยีอุตสาหกรรม  
ความรูเบื้องตนเกี่ยวกับสถิตยศาสตร ระบบแรง และสมดุล การพิจารณา

ทั่วไป สําหรับโครงสราง ความเสียดทานและงานเสมือน ความรูเบื้องตนเกี่ยวกับ
พลวัต พลังงานจลนของการไหล และพลังงานจลนที่ไดจากการไหลของอนุภาค               
คิเนติคสของระบบอนุภาค และคิเนมาติคสของวัตถุเกร็ง 

 
 



 39 

6021101 วิศวกรรมไฟฟา              3(3-0-6)  
  Electrical Engineering 

วงจรไฟฟา กฎของโอหม กฎของเคอรซอฟ ทฤษฎีเทวินนิและทฤษฎนีอร
ตัน การวิเคราะหโหนด (Node) และการวเิคราะหเมช (Mesh) วิธีซุปเปอรโพซิช่ัน 
(Superposition) อุปกรณเกบ็พลังงาน วงจรไฟฟากระแสสลับ วงจรแมเหล็กไฟฟา 
เครื่องจักรกลกระแสตรงและเครื่องจักรกลกระแสสลับเบื้องตน หมอแปลงไฟฟา
เบื้องตน วงจรสวิทชิ่ง พีชคณิตบูลีน ตารางความเปนจรงิ วงจรเกทพื้นฐาน 

 
6041101 โปรแกรมคอมพิวเตอร             3(2-2-5)  
  Computer Programming 

การศึกษาโปรแกรมดวยภาษาคอมพิวเตอร ที่เหมาะสมกับการใชงานทาง
วิศวกรรม ศึกษาโครงสรางของภาษา ผังงาน การสรางฟงกชันและโปรแกรมยอย 
การพัฒนา โปรแกรมประยุกตดานการคํานวณเชิงตัวเลข การออกแบบโปรแกรม
การแกไขความผิดพลาดและแกปญหาทางวิศวกรรม ฝกปฏิบัติเพื่อเพิ่มทักษะใน
การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร 

 
6062101 วัสดุวิศวกรรม             3(3-0-6) 
  Engineering Materials 

โครงสรางอะตอม  พันธะอะตอม  โครงสรางผลึก  โครงสรางจุลภาค  
สมบัติทางกล สมบัติทางเคมี  สมบัติทางความรอน  แผนภูมิสมดุล  สมบัติทาง
ไฟฟา สมบัติทางแมเหล็ก  สมบัติทางแสง กระบวนการผลิตผลิตภัณฑที่ใชวัสดุ
วิศวกรรม กระบวนการอออกแบบ และ   การเลือกใชวัสดุทางวิศวกรรม ประเภท
ของวัสดุทางวิศวกรรม ไดแก โลหะ พลาสติก ยางมะตอย   ไม เซรามิกส และ
คอนกรีต 

 
6071101 เขียนแบบวิศวกรรม             3(2-2-5)  

Drawing Engineer 
ศึกษาและฝกเขียนสัญลักษณที่ใชงานทางไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส ระบบ

เอสไอ แบบงานเดินสายไฟประกอบแสงสวาง ระบบไฟฟากําลัง งานเครื่องกล 
งานควบคุมระบบ One line Diagram, Schematic Diagram, Wiring Diagram 
ศึกษาสัญลักษณของวัสดุอุปกรณไฟฟาอิเล็กทรอนิกสแบบสากล บลอก
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ไดอะแกรม ซิงเกิลไลน ไดอะแกรม วงจรแบบตาง ๆ การแสดงสวนตาง ๆ เฉพาะ
วงจร การบอกคา การใหขนาดความเหมาะสม รายละเอียดการเขียนฟคทรอเรียล
ไดอะแกรม การเขียนแบบทางงานจริง วงจรไฟฟาภายในภายนอก อาคารและ
โรงงาน วงจรอิเล็กทรอนิกส 

 
6092101 การวิเคราะหวงจรไฟฟา             3(3-0-6)  
  Electrical Circuit Analysis 

วงจรไฟฟากระแสตรง กฎของโอหม การวิเคราะหวงจรโดยใชกฎของ
เคอรชอฟฟการวิเคราะหแบบโหนด (Node) และเมช (Mesh) วงจรสมมูลยของเทวิ
นินและนอรตัน ทฤษฎีซูเปอรโพสิช่ัน การสงผานกําลังไฟฟาสูงสุด การวิเคราะห
สภาวะชั่วครู    เนื่องจากไฟฟากระแสตรง และการตอบสนองในสภาวะคงตัว
เนื่องจากไฟฟากระแสสลับ  รูปคลื่นซายน เฟสเซอรไดอะแกรม วงจรไฟฟา 3 เฟส 

 
6102101 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส             3(3-0-6)  

Electronics Engineering 
พื้นฐานสารกึ่งตัวนํา และทฤษฎีโรงสรางรอยตอพีเอ็น คุณลักษณะและ

การประยุกตใชงานไดโอดและซีเนอรไดโอด วงจรจัดรูปสัญญาณวงจรจายไฟตรง
อยางงายและ วงจรทวีแรงดันไฟตรงอยางงาย และวงจรทวีแรงดันไฟตรง 
ทรานซิสเตอร 2 รอยตอ และทรานซิสเตอรสนามไฟฟาคุณสมบัติ  ขอกําหนด
ตางๆ และเทคนิคการจัดไบแอส การวิเคราะห และการออกแบบวงจรขยาย
ทรานซิสเตอร ลักษณะ และสมบัติของออปแอมป การประยุกตใชงานออปแอมป 
ทฤษฎีการทํางาน คุณสมบัติและขอกําหนดเฉพาะของอุปกรณใชงานแบบเปนเชิง
เสน การวิเคราะหและออกแบบวงจรประยุกตทางอิเล็กทรอนิกส เชน วงจร
แหลงจายไฟ วงจรกรองความถี่ วงจรขยายแบบตางๆ เปนตน 

 
6102102 ทฤษฎีลอจิกและการออกแบบวงจรดิจิตอล           3(3-0-6) 
  Logic Theory and Digital Circuit Design 

ระบบตัวเลขและรหัสตางๆที่ใชในระบบคอมพิวเตอร พาริตี้ บิทและวงจร
เช็คพาริตี้ ทฤษฎีบูลีนและตารางความจริง ลอจิกเกท วิเคราะหวงจรคอมบิเนชั่น 
การลดรูปฟงกช่ันการสวิทชโดยใชวิธีทฤษฎีบูลีน แผนผังคารโน ระบบมัลติเพิล
เอาทพุท วงจรแนน-นอร วงจรบวกและวงจรลบ ฟลิปฟลอป  การวิเคราะหและ
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ออกแบบวงจรซีเควนเชี่ยล วงจรซิงโครนัสและอะซิงโครนัส ไดอะแกรมการ
เปลี่ยนสภาวะและตารางการเปลี่ยนสภาวะ ไอซีดิจิตอลตระกูลตางๆ ทฤษฎีและ
ลักษณะการทํางานของไอซี การนําไอซีตระกูลตางๆ มาตอกัน ออกแบบวงจร
ดิจิตอลในระดับ SSI และ MSI วงจรถอดรหัสและวงจรเขารหัส วงจรมัลติเล็กซ
และวงจรดีมัลติเพล็กซ วงจรนับและวงเลื่อนขอมูล วงจรเปลี่ยนอนาลอกเปน
ดิจิตอล และวงจรเปลี่ยนดิจิตอล  เปนอนาล็อก การออกแบบ และวิเคราะหพรอม
แกปญหาวงจรตางๆ  

 
6103101 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกสกําลัง            3(3-0-6)  

Power Electronics Engineering 
วิชาท่ีตองศึกษามากอน : 6102101 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส 

เอสซีอาร ไดแอก ไตรแอก การทํางานของอิเล็กทรอนิกสกําลังแบบตางๆ 
วงจรขยายกําลังแบบตางๆ คอมมูเตชั่น เทคนิคสําหรับการควบคุมการทํางานโดย
ไทริสเตอร จีทีโอ ทรานซิสเตอรกําลัง มอสเฟตกําลัง ไอจีบีที วงจรควบคุมกําลัง
แบบเรคติไฟร คอนเวิรทเตอร อินเวิรทเตอร และหมอแปลงไฟฟาแบบตาง ๆ การ
ควบคุมการทํางานของมอเตอรแบบตาง ๆ โดยใชวงจรอิเล็กทรอนิกส 

 
6103102 ไมโครโปรเซสเซอร             3(3-0-6)  
  Microprocessor 

วิชาท่ีตองศึกษามากอน : 6102102 ทฤษฎีลอจิกและการออกแบบวงจรดิจิตอล       
ศึกษาโครงสราง สถาปตยกรรม ของระบบไมโครโปรเซสเซอร  ระบบ

บัส วงรอบการทํางานของคําสั่ง สถาปตยกรรมของระบบไมโครโปรเซสเซอร  
หนาที่ และการใชรีจิสเตอร การจัดเนื้อที่ของหนวยความจํา วิธีเก็บคําสั่งและขอมลู
ในหนวยความจํา การจัดเนื้อที่สําหรับอินพุท / เอาทพุท วิธีการอางตําแหนงขอมูล 
ชุดคําสั่งภาษาแอสเซมบลี ศึกษาการเขียนโปรแกรมภาษาแอสเซมบลี และภาษา
ช้ันสูง และศึกษาการเขียนโปรแกรมอินเตอรรัพท 

 
6122101 สัญญาณและระบบ             3(3-0-6) 
  Signal and System 

ศึกษาเกี่ยวกับการแยกประเภทของสัญญาณและระบบ ระบบเชิงเสนที่ไม
เปลี่ยนตามเวลา การ วิเคราะหและการหาลักษณะสมบัติของระบบ โดยวิธีดั้งเดิม 
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การแปลงลาปลาซและการแปลงแซด ทฤษฎีและการประยุกตในการวิเคราะห
ระบบ การวิเคราะหฟูเรียรของสัญญาณและระบบเวลาตอเนื่อง และเวลาไม
ตอเนื่อง 

 
6132101 เซนเซอรและตัวขับสําหรับระบบควบคุม                     3(3-0-6)  
  Sensor and Actuator Control System 

 หมอแปลงไฟฟา เครื่องกําเนิดไฟฟากระแสตรง มอเตอรกระแสตรง 
มอเตอรเหนี่ยวนํา 3 เฟส เครื่องกําเนิดไฟฟากระแสสลับ 3 เฟส มอเตอรแบบ
ซิงโครนัส มอเตอรเฟสเดียว อุปกรณนิวเมติกและไฮดรอลิก สัญลักษณ หลักการ
ทํางานและการประยุกตกับระบบควบคุม หลักการทํางานของเครื่องมือนิวเมติก
และไฮดรอลิก การประยุกตกับระบบควบคุมอุตสาหกรรม การวัดทางตรงและการ
วัดทางออม การแปลงรูปพลังงานของเซนเซอร เซนเซอรชนิดพาสซีปและ
เซนเซอรชนิดแอคทีป ปจจัยความผิดพลาดของเซนเซอร นิยามเกี่ยวกับเซนเซอร 
การปรับปรุงการวัดของเซนเซอร วงจรสงสัญญาณออกของเซนเซอร วงจรขยาย
รับสัญญาณของเซนเซอร วงจรขยายสําหรับเซนเซอร การปองกันสัญญาณรบกวน 
อุปกรณวัดความเรง โพเทนชิออมิเตอร เอนโคดเดอร รีโซลฟเวอร อุปกรณ
ตรวจจับระยะ อุปกรณตรวจจับแสง อุปกรณตรวจจับการชน อุปกรณสําหรับวัด
แรง วัสดุเพียโซเซรามิก ไจโรสโคป อุปกรณตรวจวัดความดันดีซีเซอรโวมอเตอร 
สเตปเปอรมอเตอร ตัวขับไฮดรอลิกสและนิวเมติกส การหาคุณสมบัติและ
แบบจําลองของอุปกรณจากการทดลอง 

 
6133101 ระบบควบคุมอัตโนมัต ิ             3(3-0-6)  
  Automatic Control System 

โครงสรางการควบคุม การควบคุมแบบวงรอบเปด การควบคุมแบบ
วงรอบปด และการควบคุมแบบปอนลวงหนา แบบจําลองคณิตศาสตรของระบบ  
การวิ เคราะหฟ งก ช่ันถ ายโอน  การวิ เคราะหแบบจํ าลองปริภูมิสถานะ 
บล็อกไดอะแกรม แผนผังการไหลของสัญญาณ การแปลงระบบเปนเชิงเสน การ
วิเคราะหที่สภาวะสมดุล การวิเคราะหที่สภาวะชั่วขณะและโดเมนเวลา เงื่อนไข
เสถียรภาพของรูทซ วิธีการตอบสนองเชิงความถี่: การวัดการตอบสนองโดยตรง  
เสถียรภาพไนควิส โพลาพล็อต โบเดพล็อต แผนผังนิโคล วงกลมเอ็มและเอ็น การ
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ออกแบบตัวชดเชยดวยวิธีทางโดเมนความถี่ ทางเดินราก การออกแบบตัวชดเชย
ดวยวิธีทางโดเมนเวลา การใชโปรแกรมชวยในการออกแบบทางระบบควบคุม 

 
6133102 พลวัตระบบและการจําลอง            3(3-0-6)  

System Dynamics and Modeling 
แบบจําลองคณิตศาสตรของระบบ สมการอนุพันธของระบบกายภาพ การ

ประมาณคุณสมบัติของระบบกายภาพโดยสมการเชิงเสน ตัวอยางแบบจําลอง
คณิตศาสตรของระบบกายภาพ วงจรไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส เครื่องจักรกลไฟฟา 
ระบบของไหลและการถายเทความรอน การสรางแบบจําลองดวยคอมพิวเตอร 
การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอรและตัวอยางการสรางแบบจําลองคอมพิวเตอร 

 
6143101 พื้นฐานวิทยาการหุนยนต                   3(3-0-6)  
  Foundation of Robotics 

พื้นฐานของการจําลองและการควบคุมหุนยนต แบบจําลองทาง
คณิตศาสตรของแขนหุนยนต ไคเนมาติกสตรง และไคเนมาติกสผกผัน จาโคเบียน
เมตริกซ แบบจําลองทางพลศาสตรของนิวตัน-ออยเลอร และลากรองจ การ
วางแผนวิถี ไคเนมาติกสซํ้าซอน การควบคุมตําแหนงและการควบคุมแรงของ
หุนยนต 

 
6143102 หุนยนตอุตสาหกรรม                   3(3-0-6) 
  Industrial Robotics 
  วิชาท่ีตองศึกษามากอน : 6143101 พื้นฐานวิทยาการหุนยนต 

การศึกษาหาความรูเบื้องตนเกี่ยวกับเทคโนโลยีดานหุนยนต และการ
นําไปใชงานในดานการผลิต เทคโนโลยีหุนยนตประกอบดวย สวนประกอบตาง 
ๆ ของหุนยนต การวิเคราะหการเคลื่อนที่และการควบคุมและเซนเซอรที่ใชกับ
หุนยนต การใชโปรแกรมหุนยนต ภาษาที่ใชกับหุนยนต โครงสรางของหุนยนต 
คําสั่งที่ใชกับหุนยนต ปญญาประดิษฐ การออกแบบกับกลุมของเครื่องจักร 
หุนยนตและการควบคุม การนําไปประยุกตใชงานกับอุตสาหกรรมการผลิต เชน 
การขนยายชิ้นงาน การขนยายวัสดุ การจับชิ้นงานขึ้นและลงจากเครื่องจักร การ
ทํางานของกระบวนการผลิต การประกอบ การตรวจสอบ การเชื่อม การหลอ การ
เลือกหุนยนต 
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6153101 วิศวกรรมแมคคาทรอนิกส            3(3-0-6) 
  Mechatronics Engineering 

การจําลองระบบพลวัตดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร การสงผานกําลัง
เชิงกล ไมโครคอนโทรลเลอร ตัวตรวจรู ตัวขับและการตอเชื่อมกับคอมพิวเตอร 
ระบบไฮดรอลิกสและไฟฟานิวแมติกส พีแอลซี(PLC) การวิเคราะหสัญญาณทาง
ไฟฟาและการพัฒนาโปรแกรมสําหรับงานอุตสาหกรรม 

 
6172101 เคร่ืองมือวัดและการวัดทางไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส                   3(3-0-6)  

Electrical and Electronic Instrumentation and measurement 
แนวคิดพื้นฐานเกี่ยวกับ วิธีทําการทดลองที่เกี่ยวของกับหลักการเบื้องตน

ของการวัด ความถูกตอง ความเที่ยงตรง การปรับเทียบมาตรฐาน การจัดการขอมูล 
คาความคลาดเคลื่อนของการวัด รวมถึงการขยายพิสัยการวัด สําหรับเครื่องวัด
แบบตางๆ เชน ไฟฟาสถิต แมเหล็กถาวร ขดลวดเคลื่อนที่ อิเล็กโตรไดนาโม
มิเตอร เครื่องวัดแบบเหนี่ยวนํา บริดจและโพเทนชิโอมิเตอร เครื่องวัดที่เกี่ยวของ
กับกําลัง เชน เครื่องวัดลําดับเฟส เครื่องวัดเพาเวอรแฟคเตอร เครื่องวัดกําลัง 
เครื่องวัดพลังงาน หลักการเบื้องตนของออสซิลโลสโคป ความปลอดภัยสําหรับ
เครื่องวัดที่ใชในหองปฏิบัติการ 

 
6193101 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลข             3(3-0-6)  
  Numerical Method 

การคํานวณเชิงตัวเลข สาเหตุของความผิดพลาดที่เกิดขึ้นจากกระบวนการ
ตางๆ ในการคํานวณเชิงตัวเลข การหาคาโดยวิธีการประมาณคาในชวงและนอก
ชวงของขอมูลที่กําหนด การหารากของสมการที่ไมเปนเชิงเสน การหาคา
อินทิกรัลและคาอนุพันธเชิงตัวเลข ระบบสมการเชิงเสน การคํานวณหาเมตริกซ
ไอเกนแวลู การประยุกตทฤษฎีมาใชในการคํานวณดวยคอมพิวเตอร 

 
6093101 การวิเคราะหระบบไฟฟากําลัง                                     3(3-0-6) 

Electric power System Analysis 
สมการในระบบไฟฟากําลัง การศึกษาเกี่ยวกับโหลดโฟลว สวนประกอบ

สมมาตร และการวิบัติแบบไมสมมาตร (Semitical and Semitical Fault) การ
ปองกันระบบไฟฟากําลัง เสถียรภาพของระบบไฟฟากําลัง การปฏิบัติงานอยาง
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ประหยัดของระบบไฟฟากําลัง ฉนวนไฟฟาและการจัดความสัมพันธ การตอลง
ดิน 

 
6093102 การปองกันและรีเลย                                                  3(3-0-6) 

Protection and Relay 
สาเหตุและสถิติของการผิดพรอง หนาที่ของรีเลยปองกัน มูลฐานดานการ

ปองกันดวยรีเลย ความตองการรีเลยปองกัน โครงสรางและลักษณะสมบัติรีเลย 
การปองกันกระแสเกินและการผิดพรองของการตอลงดินในสายสง การปองกัน
แบบดิฟเฟอเรนเชียล การปองกันสายสงดวยการใชไพล็อตรีเลยและรีเลยระยะทาง 
การปองกันหมอแปลง การปองกันเครื่องกําเนิดไฟฟา การปองกันกลุมสายสง การ
ปองกันมอเตอรไฟฟา 

 
6093103 การออกแบบระบบไฟฟา                                                  3(3-0-6) 

Electrical System Design 
พื้นฐานการออกแบบ แบบแผนระบบจําหนายกําลังไฟฟา หลักเกณฑและ

มาตรฐานการติดตั้งทางไฟฟา แบบทางไฟฟา การประมาณโหลด การออกแบบ
เดินสายไฟ การตอลงดิน การคํานวณวงจรลัด การจัดความสัมพันธของอุปกรณ
ปองกัน การปรับปรุงตัวประกอบกําลัง ระบบไฟฟากําลังฉุกเฉิน 

 
6093104 ไฟฟาอุตสาหกรรม                                      3(3-0-6) 

Industrial Electricity 
ทบทวนเกี่ยวกับไฟฟาในโรงงานอุตสาหกรรม รีเลยและการปองกัน

อุปกรณไฟฟาโรงงาน การตอลงดินของอุปกรณไฟฟา การควบคุมมอเตอรไฟฟา 
การควบคุมอัตโนมัติ การควบคุมและการปรับปรุงตัวประกอบกําลัง การอนุรักษ
และการจัดการพลังงาน ฮารมอนิกและการกําจัด การควบคุมกระบวนการและ
อุปกรณ 

 
6093105 ระบบสงจายกาํลังไฟฟา                                      3(3-0-6) 

Power Transmission and Distribution System 
ความรูเบื้องตนเกี่ยวกับระบบสงจายกําลังไฟฟา อิมพีแดนซของสายสง 

ความสัมพันธระหว างกระแสไฟฟาและแรงดันในสายสง  การปรับคุม
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แรงดันไฟฟา สถานีไฟฟาและบริภัณฑที่ใชในระบบไฟฟากําลัง คล่ืนวงจร สายสง
ยอย ระบบจําหนายปฐมภูมิแรงดันตก การสรางสายสงและสายจาย มาตรฐานและ
ความปลอดภัย 

 
6103103 เทคนิคการกําจัดสัญญาณรบกวนในวงจรอิเล็กทรอนิกส                   3(3-0-6)  

Noise Reduction Techniques in  Electronic System 
สัญญาณรบกวนทางไฟฟา การปองกันสัญญาณรบกวนดวยเทคนิค การ

ชิลด การกราวดและเทคนิคอื่นๆ สมบัติของอุปกรณแบบพาสซีฟที่มีผลตอ
ลักษณะของสัญญาณรบกวนในอุปกรณนั้น ๆ และการนําไปใชงานในวงจรเพื่อ
ลดสัญญาณรบกวน การวิเคราะหผลของการชิลดดวยโลหะแผน วิธีการลด
สัญญาณรบกวนที่ผลิตโดยรีเลยและสวิทช ทฤษฎีการลดระดับสัญญาณรบกวนให
ต่ําที่สุดในวงจรไฟฟา อุปกรณทรานซิสเตอรและไอซี สัญญาณรบกวนในวงจร
ดิจิตอลและการกระจายสัญญาณในอากาศ การวางผังวงจรดิจิตอล การจัดการใน
เร่ืองของไฟฟาสถิตย 

 
6104101 การออกแบบงานอิเล็กทรอนิกสดวยคอมพวิเตอร                    3(3-0-6) 

Electronics Design by Computer 
โปรแกรมคอมพิวเตอรที่ใชสําหรับการเขียนแบบ และออกแบบวงจร

อิเล็กทรอนิกส การออกแบบแผนวงจรพิมพ การจําลองการทํางานและการ
วิเคราะหการทํางานของวงจรอิเล็กทรอนิกส การจําลองการทํางานของ
กระบวนการของระบบควบคุม 

 
6104102  การออกแบบวงจรรวมขนาดใหญมากเบื้องตน                   3(3-0-6) 

Basic VLSI Circuit Design                   
การออกแบบวงจรรวมในระดับลาง คุณสมบัติและขบวนการสราง

อุปกรณประเภท ไบโพลารและมอสเฟต การทํางานและการจําลองการทํางานดวย
ซอฟตแวร การทํางานของเกทเบื้องตนตาง ๆ เชน อินเวอเตอร แนนด นอร 
ตลอดจนผลของอัตราสวนของความกวางและความยาวของตัวอุปกรณ ตอการ
ตอบสนองสัญญาณทางไฟฟา วิชานี้นักศึกษาจะไดทดลองออกแบบในลักษณะ
ทางเรขาคณิต และประเมินคุณสมบัติของเซลลมาตรฐาน โดยเนนอุปกรณประเภท
มอส 
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6104103  การจําลองวงจรเชิงเลขและวงจรตรรกะ                           3(3-0-6) 
Digital and Logic Simulation                          

แนะนําเบื้องตนของวงจรตรรก การตรวจสอบวงจรตรรกเชิงจัดหมูและ
วงจรลําดับ วิธีการจําลองในระดับตรรก ตลอดจนทฤษฎกีารออกแบบและเทคนิค
เพื่อใหเกิดความเชื่อมั่นสูงในการทํางานของวงจรตรรก  

 
6193102 ปญหาพิเศษทางดานไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส          3(3-0-6) 
  Special Problem for Electrical and Electronics 

ปญหาพิเศษ หรือหัวขอพิเศษที่ เกี่ยวของกับเทคโนโลยีสมัยใหม ที่
นาสนใจ ทางดานไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส 

 
6113101 คอมพิวเตอรและเครือขาย            3(3-0-6) 

Computer and Network 
ทฤษฎี และการปฏิบัติที่เกี่ยวของกับการจัดการกลุมอุปกรณคอมพิวเตอร 

ทั้งในระดับแนวคิด ตรรกะ และกายภาพ งานการจัดการทรัพยากร การบริหาร 
ทั่วไป เทคนิคการบริหาร การสนับสนุนผูใชปลายทาง สถาปตยกรรมคอมพิวเตอร 
ระบบหนวย อุปกรณประกอบ  ซอฟทแวร คอมพิ ว เตอร  การประยุ กต 
ระบบซอฟทแวร เทคโนโลยีเครือขาย ภาพรวมของเครือขายระดับทองถ่ิน (LAN) 
ระดับเมือง (MAN) และระดับสากล (WAN) และเรียนรูการติดตั้ง การใช
คอมพิวเตอรและเครือขายที่ติดตั้งในงานอุตสาหกรรม 

 
6114101 เทคนิคการอินเตอรเฟส              3(3-0-6) 

Interfacing Technique  
วิชาท่ีตองศึกษามากอนหรือศึกษาพรอมกัน: 6103102 ไมโครโปรเซสเซอร    

โครงสรางของบัส หนวยความจํา การออกแบบระบบหนวยความจําหลัก 
การจัดการอุปกรณรวมการเขาถึงหนวยความจําโดยตรง การอินเตอรเฟสกับแผง
แปนอักขระ สวนแสดงผล การสื่อสารขอมูลเบื้องตน มาตรฐานการอินเตอรเฟส
ตางๆ เทคนิคการทําอินเตอรเฟสแบบแอนะล็อก และการประยุกตใชงานเบื้องตน
เกี่ยวกับการประมวลสัญญาณดิจิตอล 
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6114102 การสื่อสารขอมูล              3(3-0-6) 
  Data Communication 

ระบบการสื่อสารขอมูลและเครือขาย คุณลักษณะของชองสัญญาณ 
โปรโตคอล และการเชื่อมตอ ชวงความถี่และความจุของชองสัญญาณ มอดูเลชัน 
และดีมอดูเลชัน การสงขอมูลอนาล็อก การสงขอมูลดิจิตอล ตัวนําการสงสัญญาณ 
การสงขอมูล การหนวงสัญญาณในระบบสงขอมูลแบบเบสแบนดและบรอด
แบนด ส่ิงจําเปนของระบบสื่อสาร กติกาการสื่อสาร อินเตอรเฟสทางไฟฟา 
เทคนิคการสวิทชิ่งขอมูล  โมดการสงขอมูล เสนทางและการไหลของขอมูล  

 
6123101 หลักการระบบไฟฟาสื่อสาร                   3(3-0-6) 

Principle of Communication System 
ลักษณะทั่วไปของการสื่อสารดวยไฟฟา วิวัฒนาการของระบบสื่อสาร

ดวยไฟฟา การวิเคราะหสัญญาณ การสงผานสัญญาณในระบบเชิงเสน และคอรรี
เลชั่นของสัญญาณ การมอดูเลตเชิงสัญญาณ การมอดูเลตเชิงมุม สัญญาณรบกวน
ในระบบสื่อสารแอนาล็อก ทฤษฏีสุมตัวอยางและการมอดูเลตโดยใชพัลส พัลส
โคดมอดูเลชั่น การสงผานสัญญาณดิจิตอลแบบเบสแบนด การสงสัญญาณดิจิตอล
แบบแบนดพาส 

 
6123102 วิศวกรรมแมเหล็กไฟฟา                      3(3-0-6) 

Engineering Electromagnetics 
 พื้นฐานระบบเวกเตอร  การแปลงระบบพิกัด  พื้นฐานสนามไฟฟา 
สนามแมเหล็ก  กฎของคูลอมบ ความเขมของสนามไฟฟา ความหนาแนน
สนามไฟฟา ทฤษฎีของเกาส ไดเวอรเจนซ พลังงานและแรงเคลื่อนไฟฟา ตัวส่ือนํา
ไฟฟา ฉนวนไฟฟา และตัวเก็บประจุ สนามแมเหล็กเกิดจากกระแสไฟฟาตรง แรง
เกิดจากสนามแมเหล็ก วงจรแมเหล็ก ตัวเหนี่ยวนํา สนามแมเหล็ก-สนามไฟฟา
เปลี่ยนตามเวลา และสมการแมกซเวลล  
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6124101 การสื่อสารไรสาย      3 (3-0-6) 
  Wireless Communication 
  วิชาท่ีตองศึกษามากอนหรอืศึกษาพรอมกัน : 6123101 หลักการระบบไฟฟา 

สื่อสาร 
โทรศัพท เคลื่อนที่แบบเซลลูลาปจจุบัน  การสงขอมูลแบบไรสาย 

ระบบสื่อสารสวนบุคคล เนื้อหาประกอบดวย หลักการทํางานของระบบรับสงวิทยุ
แบบเซลลูลา การวางแผนใชงานความถี่ การแบงเซลล การออกแบบระบบใหมี
ประสิทธิภาพเหมาะสมกับการใชงาน กรณีศึกษาของการเลือกโทรศัพทเคลื่อนที่
ระบบแอนะลอก ตัวเลือกของระบบดิจิตอลไดแก CDMA GSM DECT CT2 
DCS1800 และ PCN การเคลื่อนยายของบุคคล/อุปกรณปลายทาง และการ
ใหบริการขามโครงขาย 

 
6124102 การประมวลผลสัญญาณดิจิตอล            3(3-0-6) 

Digital Signal Processing 
วิชาท่ีตองศึกษามากอนหรอืศึกษาพรอมกัน : 6122101 สัญญาณและระบบ 

ในเบื้องตนจะทบทวนถึงลักษณะของสัญญาณทางไฟฟาประเภทตาง ๆ ที่
เปนสัญญาณจริงและสัญญาณทางทฤษฎี รวมทั้งการประมวลขอดีและขอเสียและ
ขอจํากัดของการประมวลสัญญาณเชิงเลขเปรียบเทียบกับการประมวลสัญญาณเชิง
อุปมาน คณิตศาสตรที่ใชในการนําเสนอและประมวลผลสัญญาณ อันดับ 
(Sequence) และรูปแบบตาง ๆ ของอันดับสมการคณิตศาสตรของอันดับ ทฤษฎี
การสุมสัญญาณ การวิเคราะหในเชิงความถี่การเกิดสภาพความซ้ําซอน (Aliasing 
effect) การสรางสัญญาณคืนจากสัญญาณที่ผานการสุมมาแลว การแปลงแบบ Z 
ของสัญญาณอันดับพื้นฐานตาง ๆ ฟงกช่ันของระบบ H(z) การประวิงของหนวย
สัญญาณ โพลและซีโร เสถียรภาพของระบบความสัมพันธของการแปลงแบบ Z 
กับการแปลงแบบอื่นๆ การแปลงฟูริเยรกับสัญญาณอันดับประเภทตาง ๆ การลด
ภาระการคํานวณการแปลงฟูริเยรเมื่อจํานวนขอมูลมีคาตางๆ เชน เปนจํานวนปฐม 
จํานวนขอมูลเปนสองยกกําลัง การแยกยอยเชิงเวลา และ การแยกยอยเชิงความถ่ี 
การคูณประสานแบบเร็ว  เทคนิคการคํานวณการแปลงแบบเร็ว  นิยามและ
คุณสมบัติตาง ๆ ของวงจรกรองความถี่เชิงเลขแบบอิมพัลสจํากัด (FIR Filter) 
วงจรกรองความถี่แบบอิมพัลสไมจํากัด (IIR Filter) การออกแบบวงจรกรอง
ความถี่เชิงเลขโดยใชคุณสมบัติของสัญญาณตอเนื่อง โดยการแปลงทางความถี่ 
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การพิจารณาการใชหนาตางแบบตาง ๆ โครงสรางแบบโครงขาย (Lattice) และ
การพัฒนาวงจรกรองความถี่ดวยตัวประมวลสัญญาณเชิงเลข 

 
6193103 ปญหาพิเศษทางดานโทรคมนาคมและคอมพิวเตอร                3(3-0-6) 
  Special Problem for Telecommunication and Computer 

ปญหาพิเศษ หรือหัวขอพิเศษที่ เกี่ยวของกับเทคโนโลยีสมัยใหม ที่
นาสนใจ ทางดานวิศวกรรมโทรคมนาคม และดานคอมพิวเตอร 

 
6133103 การออกแบบระบบควบคุม                       3(3-0-6) 

Control System Design 
พื้นฐานการออกแบบระบบควบคุม การควบคุมพื้นฐานแบบพี ไอ และ ดี 

อุปกรณชดเชยแบบมุมนํา อุปกรณชดเชยแบบมุมตาม และอุปกรณชดเชยแบบ
แบบมุมนํา-มุมตาม การออกแบบระบบควบคุมวิธีเสนทางราก การออกแบบระบบ
ควบคุมวิธีวิเคราะหผลตอบสนองเชิงความถี่ ตัวแปรสถานะและสมการสถานะ
ของระบบพลวัต การออกแบบระบบควบคุมโดยคอมพิวเตอร 

       
6133104 ระบบควบคุมดิจิตอล                       3(3-0-6) 

Digital Control Systems 
พื้นฐานระบบควบคุมชนิดสัญญาณไมตอเนื่อง การแปลงสัญญาณและ

กระบวนการการแปลงสัญญาณ การแปลงแซด เสถียรภาพของระบบควบคุมชนิด
สัญญาไมตอเนื่อง ผลตอบสนองเชิงเวลาของระบบควบคุมชนิดสัญญาณไม
ตอเนื่อง การออกแบบระบบควบคุมชนิดสัญญาณไมตอเนื่อง   

 
6133105 ระบบควบคุมแบบออพติมัล                       3(3-0-6) 

Optimal Control 
การตั้งปญหาการควบคุมแบบออพติมัล การควบคุมออพติมัลควอเดรติก 

แคลคูลัส วาริเอชั่น ตัวคูณลากรองจ ไดนามิกโปรแกรมมิง คาลมานฟลเตอร การ
ควบคุมออพติมัล     เฟนสุม การหาเอกลักษณของระบบ 
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6134101 การวิเคราะหระบบแนวใหม                       3(3-0-6) 
Modern System Analysis 
วิชาท่ีตองศึกษามากอนหรอืศึกษาพรอมกัน : 6133101 ระบบควบคุมอัตโนมัต ิ

ตัวแปรสถานะและสมการของระบบพลวัต ความสัมพันธระหวางทรานส
เฟอรฟงกช่ันกับแบบจําลองสมการสถานะ ผลตอบสนองเชิงเวลาของแบบจําลอง
สมการสถานะ แบบจําลองสมการสถานะของระบบควบคุมชนิดสัญญาณไม
ตอเนื่อง ความสามารถควบคุมและความสามารถสังเกต การวิเคราะหเสถียรภาพ
วิธีไลพูนอฟ ระบบควบคุมผลตอบสนองที่ดีที่สุด การยายตําแหนงโพลวิธี
ปอนกลับโดยตัวแปรสถานะ ระบบควบคุมแบบอางอิงแบบจําลอง ระบบควบคุม
แบบอะแดบทีป             

 
6134102 การควบคุมอัตโนมตัิทางอุตสาหกรรม                      3(3-0-6) 

Industrial Automation 
ความรู เบื้องตนเกี่ยวกับ  ระบบควบคุมอัตโนมัติทางอุตสาหกรรม 

เซนเซอร    ระบบไฮดรอลิก และระบบนิวเมติก อุปกรณสงกําลังแบบไฟฟา พีแอล
ซี และพื้นฐานการเขียนโปรแกรม เครื่องจักรควบคุมเชิงเลขและการโปรแกรม
พื้นฐาน พื้นฐานการใชหุนยนตในงานดานอุตสาหกรรม 

 
6134103 การควบคุมมอเตอรไฟฟากระแสตรงโดยโซลิดสเตท         3(3-0-6) 

Solid State DC Motor Control 
พลวัตของอุปกรณที่เปนองคประกอบภายในของระบบควบคุมมอเตอร 

วงจรขับเคลื่อนมอเตอรกระแสตรง เงื่อนไขภาระเหมาะสมมากที่สุดสําหรับระบบ
ควบคุมมอเตอรกระแสตรง การออกแบบวงจรควบคุมมอเตอรกระแสตรงโดย
พิจารณาเงื่อนไขการกอเกิดสมรรถนะสูงสุด การณีศึกษาตาง ๆ สําหรับการ
ควบคุมมอเตอรกระแสตรงโดยโซลิดสเตท เชน การควบคุมความเร็วมอเตอร
กระแสตรงโดยปอนกลับกระแส การควบคุมแรงดันมอเตอรกระแสตรงโดย
ปอนกลับกระแส การควบคุมวงจรขับเคลื่อนวารดลีโอนารด การควบคุมมอเตอร
กระแสตรงสําหรับระบบที่มีการสั่นสะเทือนทางกลเกิดรวมดวย ระบบควบคุม
มอเตอรกระแสตรงซุปเปอรอิมโพส การควบคุมวงจรขับเคลื่อนมอเตอร
กระแสตรงแบบ           อะแดบทีฟ การควบคุมความเร็วมอเตอรกระแสตรงดวย
เฟสล็อคลูป 
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6134104 แบบจําลองกระบวนการและการจําลองแบบคอมพิวเตอร         3(3-0-6) 
Process Modeling and Computer Simulation 

แบบจําลองคณิตศาสตรของกระบวนการและระบบกายภาพ หลักการ
สรางแบบจําลองคณิตศาสตร กฎทางวิทยาศาสตร และสมการพื้นฐานสําหรับ
สรางแบบจําลองทางคณิตศาสตร เชน สมการความตอเนื่อง สมการพลังงาน 
สมการการเคลื่อนที่ สมการสถานะ ตัวอยางแบบจําลองทางคณิตศาสตรของระบบ
กายภาพ การสรางแบบจําลองคอมพิวเตอร การคํานวณเชิงเลข การเขียนโปรแกรม
คอมพิวเตอร ตัวอยางการสรางแบบจําลองคอมพิวเตอร 

 
6134105 การควบคุมแบบฟซซี                       3(3-0-6) 

Fuzzy Control 
วิชาท่ีตองศึกษามากอนหรอืศึกษาพรอมกัน : 6133101 ระบบควบคุมอัตโนมัต ิ

พื้นฐานการควบคุมแบบฟซซี เซทแบบฟซซี พันธะแบบฟซซี การ
ออกแบบเครื่องควบคุมฟซซี แบบจําลองฟซซีชนิดตาง ๆ การสรางแบบจําลอง
ระบบควบคุมฟซซี 

 
6193104 ปญหาพิเศษทางดานวิศวกรรมระบบควบคุม                      3(3-0-6) 
  Special Problem for Control Engineering 

ปญหาพิเศษ หรือหัวขอพิเศษที่ เกี่ยวของกับเทคโนโลยีสมัยใหม ที่
นาสนใจ ทางดานวิศวกรรมระบบควบคุม 

 
6143103 ระบบชาญฉลาด              3(3-0-6) 
  Intelligent system 

พื้นฐานของระบบชาญฉลาด พื้นฐานของระบบฟซซี่ ระบบควบคุมแบบ
ฟซซี่  กรณีศึกษาของระบบฟซซี่  พื้นฐานของระบบเครือขายนิวรอล  การ
ประยุกตใชงานของระบบเครือขายนิวรอล กรณีศึกษาของระบบเครือขายนิวรอล 
ระบบนิวโรฟซซี่ 
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6144101 วิทยาการหุนยนตเคล่ือนท่ี            3(3-0-6)  
Mobile Robot 
วิชาท่ีตองศึกษามากอนหรอืศึกษาพรอมกัน : 6133101 ระบบควบคุมอัตโนมัต ิ

การออกแบบ และสรางฐานของหุนยนตเคลื่อนที่ พื้นฐานการออกแบบ
ระบบและโปรแกรมของหุนยนตเคลื่อนที่ อุปกรณตรวจจับและตัวขับเคลื่อนของ
หุนยนตเคลื่อนที่ การโปรแกรมหุนยนตเคลื่อนที่ การวางแผนการเดินทาง หลบ
หลีกสิ่งกีดขวาง อัลกอริทึมเชิงพฤติกรรม การใชงานหุนยนตเคลื่อนที่ในงานจริง 

 
6144102 การประมวลสัญญาณภาพ                  3(3-0-6) 
  Image Processing 

 พื้นฐานของการประมวลผลภาพดิจิตอล ตัวแทนแสดงภาพและมาตรฐาน
ภาพ การรับภาพ และปริภูมิสี การกรองและการเสริมแตงสัญญาณภาพเชิงระยะ 
การบูรณะภาพ การแปลงภาพ การเขารหัสภาพนิ่งและภาพวิดิทัศน การสราง
แบบจําลองของภาพและกลอง ภาพรวมของคอมพิวเตอรวิช่ัน ความสัมพันธ
ระหวางการประมวลผลภาพและปญญาประดิษฐ การสรางภาพ ตัวแทนแสดง
ขอบเขตและเนื้อที่ การจับคู 

 
6144103 การติดตอระหวางมนุษยกับคอมพิวเตอร                        3(3-0-6) 

Human-Computer Interface 
บทนําของการเชื่อมตอระหวางมนุษยกับคอมพิวเตอร องคประกอบของ

มนุษย ความจริงเสมือน เทคโนโลยีของสวนรับขอมูล เทคโนโลยีของสวนแสดง
ขอมูล พื้นฐานของการเขียนโปรแกรมสําหรับการเชื่อมตอกับคอมพวิเตอรพื้นฐาน
ของคอมพิวเตอรกราฟฟก และอัลกอริทึ่มการจําลองเชิงกายภาพ 

 
6153102 การออกแบบการเชื่อมตอระบบ                  3(3-0-6) 

System Interface Design 
พื้นฐานของการเชื่อมตอระบบ สถาปตยกรรมของไมโครคอนโทรลเลอร 

ชุดคําสั่ง การเขียนโปรแกรมสําหรับไมโครคอนโทรลเลอร การเชื่อมตอกับพอรต 
การเชื่อมตอกับแอลอีดีและสวิทช การเชื่อมตอกับวงจรแอนาล็อก การเชื่อมตอกับ
มอเตอร การเชื่อมตอกับแอลซีดี การติดตอแบบอนุกรม  
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6163101 ทฤษฎีเซนเซอรขั้นสูง                                    3(3-0-6) 
Advanced Sensor Theory 
วิชาท่ีตองศึกษามากอนหรอืศึกษาพรอมกัน : 6132101 เซนเซอรและตัวขับสําหรับ
ระบบควบคุม 

หลักการและทฤษฎีของเซนเซอรวัดปริมาณฟสิกสและเคมี เทอรโม
ไดนามิกสและการทํางานของเซนเซอร เทคโนโลยีการประดิษฐเซนเซอร ไมโคร
แมชีนนิง เซนเซอรฟวชัน เซนเซอรอัจฉริยะ วิธีการจัดการและวิเคราะหขอมูล 

 
6164101 ระบบและการควบคุมอากาศยานไรนักบิน           3(3-0-6)  
  UAV System and Control 

พื้นฐานเกี่ยวกับอากาศยานไรนักบิน  พลศาสตร  สมรรถนะ  และ
เสถียรภาพการทรงตัวในการบิน การเคลื่อนที่แนวตั้ง และการเคลื่อนที่แนวนอน
ของอากาศยาน แนวคิดและวิธีการเกี่ยวกับการขับเคลื่อนอัตโนมัติ และการ
วางแผนเสนทางการบิน 

 
6193105 ปญหาพิเศษทางดานวิชาแมคคาทรอนิกส หุนยนต และระบบอัตโนมัติ     3(3-0-6) 

Special Problem for Mechatronics Robotics and Automatic System 
ปญหาพิเศษ หรือหัวขอพิเศษที่ เกี่ยวของกับเทคโนโลยีสมัยใหม ที่

นาสนใจ ทางดานแมคคาทรอนิกส หุนยนต และรับบอัตโนมัติ 
 
6183101 การจัดการทางวิศวกรรม             3(3-0-6) 
  Management Engineering 

ความหมายการจัดการทางวิศวกรรม การบริหารองคการการเพิ่มผลผลิต  
มนุษยสัมพันธ  ความปลอดภัย  อุบัติเหตุและการปองกันการจัดการมลพิษ
อุตสาหกรรม เศรษฐศาสตรวิศวกรรม งบการเงิน การตลาด การศึกษาความเปนไป
ไดของโครงการ กฎหมาย ส่ิงแวดลอม การจัดการวัสดุเหลือใชจากอุตสาหกรรม 
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6183102 การจัดการทรัพยากรมนุษยในองคการ           3(3-0-6) 
  Human  Resource  Management     

ความหมายการจัดการทรัพยากรมนุษย  โครงสรางการบริหารงานบุคคล 
การวิเคราะหงาน การกําหนดรายละเอียดของงาน คุณสมบัติของผูปฏิบัติงาน การ
วางแผนกําลังคน  การสรรหา  การคัดเลือก  การบรรจุบุคคลเขาทํางาน  การ
ปฐมนิเทศ  การฝกอบรม การพัฒนาบุคลากร  คาตอบแทนและเงินเดือน  การ
พิจารณาและประเมินผลงาน  การเลื่อนตําแหนง หรือการโยกยายหนาที่  ขวัญ
กําลังใจ แรงจูงใจ ความพึงพอใจ ภาวะผูนําแรงงานสัมพันธ  การจัดสวัสดิการ
สําหรับพนักงาน ระบบสารสนเทศและทะเบียนขอมูลสวนบุคคล 

 
6183103 การบริหารความปลอดภัยงานวิศวกรรม           3(3-0-6) 
  Engineering  Safety  Management 

ศึกษาหลักการขั้นพื้นฐานทางวิศวกรรมดานความปลอดภัย  การปองกัน
อุบัติเหตุ   การวางมาตรการเพื่อความปลอดภัย   การวางผังโรงงานการปองกัน
และลดอุบัติเหตุที่อาจเกิดจาก อัคคีภัย  งานเชื่อม งานไฟฟา ระบบพลังงาน
เชื้อเพลิง สารที่เปนพิษ การจัดการมลพิษในโรงงาน   การจัดหนวยงานเพื่อบริหาร
ดานความปลอดภัย  การรายงานเทคนิคและการวิเคราะหการเกิดอุบัติเหตุ 

 
6183104 กลยุทธการบริหารงานวิศวกรรม            3(3-0-6) 
  Engineering  Management  Strategy 

ศึกษาหลักการบริหารเชิงกลยุทธ  การกําหนดกลยุทธในการบริหารงาน
ทางวิศวกรรม    การนํากลยุทธมาสูการปฏิบัติ   การตัดสินใจในการบริหารความ
เปนผูนําวัฒนธรรมและจรรยาบรรณของนักบริหารทฤษฎีองคการ   และการ
บริหารองคความรูในองคการ 

 
6184101 การบริหารพลังงานทดแทนและการจัดการพลังงาน          3(3-0-6) 
  Renewable  Energy  and Energy  Management 

การใชพลังงาน แหลงพลังงานชนิดตาง ๆ  พลังงานในอนาคต  การจัด
การพลังงาน   และการอนุรักษพลังงาน 
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6092210 ปฏิบตัิการวงจรไฟฟา             1(0-2-1) 
  Electric Circuit Laboratory 

ทําการทดลองในหองปฏิบัติการในหัวขอที่เกี่ยวของกับ วงจรไฟฟา 
เครื่องมือวัดทางไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส ที่มีเนื้อหาสอดคลองกับวิชา 6212101 
การวิเคราะหวงจรไฟฟา 

 
6093201 ปฏิบตัิการเครื่องกลไฟฟา             1(0-2-1) 
  Electric Machine laboratory 

ทําการทดลองในหองปฏิบัติการในหัวขอที่เกี่ยวของกับ เครื่องกลไฟฟา ที่
มีเนื้อหาสอดคลองกับวิชา 6653102 ทรานสดิวเซอรและตัวขับสําหรับระบบ
ควบคุม 

 
6102201 ปฏิบตัิการอิเล็กทรอนิกสและดิจิตอล           1(0-2-1) 
  Electronic and Digital Laboratory 

ทําการทดลองในหองปฏิบัติการในหัวขอที่เกี่ยวของกับ อิเล็กทรอนิกส
และดิจิตอล ที่มีเนื้อหาสอดคลองกับวิชา 6322101 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส และ
วิชา 6322102 ทฤษฎีลอจิกและการออกแบบวงจรดิจิตอล 

 
6103201 ปฏิบตัิการไมโครโปรเซสเซอร            1(0-2-1) 
  Microprocessor Laboratory 

ทํ า ก า ร ท ด ล อ ง ใ นห อ ง ป ฏิ บั ติ ก า ร ใ น หั ว ข อ ที่ เ กี่ ย ว ข อ ง กั บ
ไมโครโปรเซสเซอร ที่มีเนื้อหาสอดคลองกับวิชา 6323102 ไมโครโปรเซสเซอร
  

6133201 ปฏิบตัิการระบบควบคุม             1(0-2-1) 
  Control Laboratory 

ทําการทดลองในหองปฏิบัติการในหัวขอที่เกี่ยวของกับระบบควบคุม ที่มี
เนื้อหาสอดคลองกับวิชา 6653101 ระบบควบคุมอัติโนมัติ 
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6153201 ปฏิบตัิการแมคคาทรอนิกส            1(0-2-1) 
  Control and PLC Laboratory 

ทําการทดลองในหองปฏิบัติการในหัวขอที่เกี่ยวของกับแมคคาทรอนิกส 
ที่มีเนื้อหาสอดคลองกับวิชา 6875101 วิศวกรรมแมคคาทรอ 

 
6164201 ปฏิบตัิการหุนยนต             1(0-2-1) 
  Robotics Laboratory 

ทําการทดลองในหองปฏิบัติการในหัวขอที่เกี่ยวของกับหุนยนต ที่มี
เนื้อหาสอดคลองกับวิชา วิชา 6143101 พื้นฐานวิทยาการหุนยนต และวิชา 
6143102 หุนยนตอุตสาหกรรม 

 
6191201 ปฏิบตัิการกรรมวิธีการผลิต            1(0-2-1) 
  Manufacturing Process Laboratory 

ปฏิบัติการงานดานการใชเครื่องกลึง เครื่องเจาะ  เครื่องไส เครื่องกัด การ
เจียร  การเชื่อมประสานโลหะ  กรรมวิธีการเชื่อมชนิดตาง ๆ การเชื่อมอารคโลหะ
แบบปกคลุมการอารค การเชื่อมอารคโลหะใชแกสคลุม การเชื่อมอารดโลหะดวย
ลวดเชื่อมไสฟลักซ การเชื่อมทิก(TIG)การเชื่อมอารดฟลักซคลุม การเชื่อมใชความ
ตานทาน การเชื่อมในสภาวะของแข็ง การบัดกรี การบัดกรีแข็ง กรรมวิธีการตัด
ดวยความรอน 

 
6193401 โครงงาน 1              1(0-2-1) 
  Project I 

เปนหลักสูตรจัดไวสําหรับนักศึกษาปที่ 3 หรือตามความเห็นของอาจารย
ที่ปรึกษา โดยที่นักศึกษาทุกคน (อาจรวมกันเปนกลุม) ตองเสนอหัวขอโครงงาน
หรืออาจารยที่ปรึกษาโครงงานเปนผูกําหนดหัวขอให    หัวขอที่เสนอเปนเรื่องที่
นาสนใจในปจจุบัน   ในสาขาวิชาวิศวกรรมควบคุมและหุนยนต โดยเนนการ
แกปญหาทางดานวิศวกรรม และมีคุณธรรม จรรยาบรรณทางวิชาชีพ นักศึกษา
จะตองคนควาหาขอมูล  เพื่อออกแบบ/สราง และวิธีแกปญหา หัวขอโครงงานที่
เลือกไว มีการเขียนรายงานเกี่ยวกับการศึกษาออกแบบ/สราง เสนอตออาจารยที่
ปรึกษา              
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6194401 โครงงาน 2              2(0-4-2) 
  Project II 

วิชาท่ีตองศึกษามากอนหรอืศึกษาพรอมกัน : 6193401 โครงงาน 1 
จัดทําโครงงานตามหวัขอเร่ืองที่ไดเลือกไวในวิชา โครงงาน 1  

 
6194402 การฝกงานดานอุตสาหกรรม                         3(300) 
  Industrial Training 

นักศึกษาจะตองเขาฝกงานในสถานประกอบการของภาครัฐ หรือเอกชน 
หรือ โรงงานอุตสาหกรรม  ที่ดําเนินกิจการที่เกี่ยวของกับงานในสาขาวิศวกรรม
ระบบควบคุมและหุนยนต เปนเวลาไมนอยกวา 300 ช่ัวโมง 
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18.  การประกันคุณภาพและแผนการพฒันาหลักสูตร 
         การประกันคุณภาพสําหรับหลักสูตรวิศวกรรมระบบควบคุมและหุนยนต  จะยึดถือ

ตามมาตรฐานของมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ  ในพระบรมราชูปถัมภ   วาดวยการจัด
การศึกษาระดับอุดมศึกษา โดยจะมีกิจกรรมตางๆ   ดังตอไปนี้ 

18.1  การประกันคุณภาพหลักสูตร 
 18.1.1  การบริหารหลักสูตร 

 ในการบริหารหลักสูตรไดมีการจัดตั้งคณะกรรมการการบริหารหลักสูตรที่มีคุณวุฒิ  
และความเชี่ยวชาญตรงตามสาขาที่เปดสอน   และตรงตามเกณฑมาตรฐานการสรางหลักสูตร              
ที่สอดคลองกับปรัชญาของมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ  ในพระบรมราชูปถัมภ 

 18.1.2  ทรัพยากรประกอบการเรียนการสอน 
 ในการเปดสอนไดมีการจัดสรรทรัพยากรและแผนในการพัฒนาการเรียนการสอน

ซ่ึงประกอบดวยสถานที่  อุปกรณการสอน  แหลงวิทยาการและแหลงฝกงานทั้งภาครัฐและเอกชน
ซ่ึงเปนการจัดขบวนการเรียนรู ใหผูเรียนไดเรียนรูจากประสบการณจริง ฝกการปฏิบัติ ใหทําได คิด
เปน  ทําเปน  โดยจัดกิจกรรมใหสอดคลองในการฝกทักษะ กระบวนการคิด การจัดการ   การเผชิญ
สถานการณ และการประยุกตความรูมาเพื่อปองกันและแกไขปญหาได 

 
 
 1.8.1.3  การสนับสนุนและการใหคําแนะนาํนักศึกษา 
 มีกิจกรรมการเรียนการสอนที่เนนผูเรียนเปนสําคัญโดยใชเทคนิคและวิธีสอนที่

หลากหลายและมีการนําผลการประเมินมาปรับปรุงการเรียนการสอนโดยมุงเนนใหอาจารยที่
ปรึกษาใหคําแนะนํากับนักศึกษาในดานการเรียน สังคมและวัฒนธรรมเพื่อพัฒนาใหเปนมนุษยที่
สมบูรณทั้งรางกาย จิตใจ สติปญญา ความรูและทักษะในการประกอบอาชีพและการดํารงชีวิตอยู
อยางมีความสุข 

 
 18.1.4  ความตองการของตลาดแรงงาน สังคม และ/หรือ ความพึงพอใจของผูใช

บัณฑิต 
 มีระบบในการติดตามผลการศึกษาของนักศึกษาอยางมีประสิทธิภาพ และมีการ

ประเมินคุณภาพของบัณฑิต ทั้งที่ศึกษาตอ และเขาทํางาน  เพื่อนําผลการประเมินและติดตาม
บัณฑิตมาใชปรับปรุงหลักสูตรและการเรียนการสอนใหมีความสอดคลองและทันสมัย 
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18.2  แผนการพัฒนาหลักสตูร 
ในการพัฒนาหลักสูตรไดมีการวางแผนในการปรับปรุงหลักสูตรของสาขาวิชาวิศวกรรม

ระบบควบคุมและหุนยนต   ใหมีความทันสมัยสอดคลองกับทิศทางความเปลี่ยนแปลงของ
ตลาดแรงงานดานวิศวกรรม   เนื่องจากเทคโนโลยีดานนี้มีการเปลี่ยนแปลงตลอดเวลา ซ่ึงโปรแกรม
วิชาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุนยนต   ไดทําการปรับปรุงหลักสูตรทุกปเพื่อใหเปนไปตาม
เกณฑมาตรฐานหลักสูตรระดับอุดมศึกษา  พ.ศ. 2548    ซ่ึงไดวางแผนการพัฒนาหลักสูตรดังตาราง 
 

 

ระยะเวลา  (พ.ศ.) 
หัวขอ 

2549 2550 2551 2552 2553 
จัดประชุมปรบัปรุง / เพิ่มเตมิรายวิชา
และคําอธิบายรายวิชา 

     

จัดประชุมสอบถามความคิดเห็นตอ     
หลักสูตร 

     

จัดประชุมเพื่อพัฒนา และปรับดัชนี
ของหลักสูตร 

     

จัดประชุมการประเมินแผนการสอน
ตลอดหลักสูตร 

     

จัดประชุมการประเมินใชหลักสูตร      
จัดประชุมเพื่อพัฒนา และปรับปรุง
หลักสูตรตามเกณฑมาตราฐาน
หลักสูตร ระดบัอุดมศึกษา  
พ.ศ. 2548 

     

 
 
 
 
 
 
 
 
 


